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Warenzeichen

Alle in dieser Veroffentlichung genannten Produkt-
und Markennamen sind Warenzeichen ihrer jeweili-
gen Inhaber.

ASHTECH PROFESSIONAL PRODUCTS - BES-
CHRANKTE GARANTIE (Nord-, Mittel- und Si-
damerika)

Ashtech garantiert, dass ihre GPS Empfénger und die
Hardware-Zubehorteile keine Material- und Herstel-
lungsfehler aufweisen, und leistet, gemaB unseren
ver6ffentlichten Spezifizierungen, fur das Produkt
vom Datum des urspriinglichen Kaufs an Garantie
auf eine Jahr oder fur einen allfalligen, durch das Ge-
setz geforderten, langeren Zeitraum. DIESE GARAN-
TIE BEZIEHT SICH NUR AUF DEN
URSPRUNGLICHEN KAUFER DIESES PRODUKTS.

Im Fall eines Defekts wird Ashtech das Hardware-
Produkt nach eigenem Ermessen entweder reparie-
ren oder ersetzen, ohne dem Kéaufer Ersatzteile oder
Arbeitszeit in Rechnung zu stellen. Fir das reparierte
oder ersetzte Produkt wird eine Garantie von 90 Ta-
gen ab dem Ricksendedatum, mindestens aber bis
zum Ablauf der urspriinglichen Garantie, gewahrt.
Ashtech sichert zu, dass die Softwareprodukte oder
in Hardwareprodukten enthaltene Software ab dem
Versanddatum 30 Tage in den Medien fehlerfrei sind
und dass sie im Wesentlichen der dann gtltigen An-
wenderdokumentation entsprechen, die mit der Soft-
ware (einschlieBlich deren Aktualisierungen)
geliefert wurde). Ashtech ist einzig zur Korrektur oder
dem Ersatz der Medien oder der Software verpflich-
tet, so dass sie der dann giltigen Anwenderdoku-
mentation im Wesentlichen entsprechen. Ashtech
sicher nicht zu, dass die Software den Anforderungen
des Kaufers entspricht, oder dass ihr Betrieb unter-
brechungsfrei, fehlerfrei oder frei von Viren bleibt.
Der Kéufer tibernimmt fiir die Benutzung der Soft-
ware das volle Risiko.

DAS AUSSCHLIESSLICHE RECHTSMITTEL DES
KAUFERS UNTER DIESER GARANTIE ODER UNT-
ER EINER IMPLIZITEN GARANTIE IST, JE NACH
ENTSCHEIDUNG VON ASHTECH, AUF REPARATUR
ODER ERSATZ DES EMPFANGERS ODER DER
ZUBEHORTEILE BESCHRANKT, DIE VON DIESER
GARANTIE ABGEDECKT SIND. REPARATUREN IM
RAHMEN DIESER GARANTIE DURFEN NUR IN EI-
NEM VON ASHTECH AUTORISIERTEN KUNDENDI-
ENSTZENTRUM DURCHGEFUHRT WERDEN. JEDE
REPARATUR DURCH EIN NICHT VON ASHTECH
AUTORISIERTES KUNDENDIENSTZENTRUM FUH-
RT ZUM ERLOSCHEN DER GARANTIE.

Um Garantieleistungen zu erhalten, muss der Kaufer
vor dem Versand eine Materialriickgabe-Authorisier-
ungsnummer (RMA) einholen, unter der Telefonnum-
mer 800-229-2400 (option #1)(USA) oder 408
615 3981 (International) oder tber eine Online-
Reparaturanforderung unter http:/
/www.ashtech.com/en/support/rma.asp. Der Kaufer
muss das Produkt frei mit einer Kopie der Origi-
nalquittung an die von Ashtech mit der RMA-Num-
mer ausgegebene Adresse schicken. Die Adresse des
Kaufers und die RMA-Nummer mussen deutlich les-
bar auBen auf dem Paket angebracht werden.

Ashtech behalt sich das Recht vor, kostenlosen Ser-
vice zu verweigern, wenn der Kaufnachweis nicht
vorgelegt wird, oder die in ihm enthaltenen Informa-
tionen unvollstandig oder unleserlich sind, oder
wenn die Seriennummer veréndert oder entfernt

wurde. Ashtech haftet nicht fir Verluste oder
Schéaden am Produkt, die wahrend des Lieferwegs
des Produkts oder bei seiner Einsendung zur Repara-
tur auftreten. Der Abschluss einer Transportversi-
cherung wird empfohlen. Ashtech empfiehlt einen
nachvollziehbaren Lieferweg wie UPS oder FedEx fir
die Rucksendung des Produkts zum Service.

MIT AUSNAHME DER HIER GENANNTEN EINGE-
SCHRANKTEN HAFTUNG WERDEN ALLE SONSTI-
GEN AUSDRUCKLICHEN ODER IMPLIZITEN
GARANTIEN EINSCHLIESSLICH DER ZUSAGE DER
EIGNUNG FUR EINEN BESTIMMTEN ZWECK ODER
DER NICHTBEEINTRACHTIGUNG SOWIE, SOWEIT
ANWENDBAR, IMPLIZITE GARANTIEN AUS AR-
TIKEL 35 DER KONVENTION DER VEREINTEN NA-
TIONEN UBER DEN INTERNATIONALEN
WARENKAUF, HIERMIT AUSGESCHLOSSEN. Ei-
nige nationale, Staats-, oder lokale Gesetze gestatten
keinen Ausschluss oder Einschrankungen bei Neben-
oder Folgeschaden. In solchen Fallen trifft die obige
Einschrankung oder der Ausschluss nicht auf Sie zu.

Folgendes ist von der Garantie ausgeschlossen: (1)
regelmaBige Wartung und Reparatur oder Ersatz von
Teilen aufgrund normaler Abnutzung; (2) Batterien
und Verzierungen; (3) Installationen oder Defekte
aufgrund der Installation; (4) jeder Schaden, durch
(i) den Versand, Zweckentfremdung, Missbrauch,
Nachlassigkeit, Eingriffe, oder nicht ordnungs-
gemaBe Anwendung; (ii) Ungliicke wie Feuer, Flut,
Wind und Blitzschlag; (iii) nicht autorisierte Hinzuft-
gungen oder Modifizierungen; (5) einen von einem
nicht durch Ashtech autorisierten Kundendienstzen-
trum durchgefiihrten oder versuchten Service; (6)
Produkte, Komponenten oder Teile, die nicht von
Ashtech hergestellt wurden; (7) dass der Empfanger
frei von jedem Anspruch aus der Verletzung eines
Patents, einer Handelsmarke, eines Copyrights oder
anderen Eigentumsrechts einschlieBlich von Berufs-
geheimnissen ist; und (8) jeder Schaden aufgrund
eines Unfalls, der durch ungenaue Satellitentibertra-
gungen entsteht. Ungenaue Ubertragungen kénnen
durch Veranderungen der Position, des Betrieb-
szustands oder der Geometrie eines Satelliten oder
durch Veranderungen an dem Empféanger auftreten,
die durch eine Veranderung an dem GPS erforderlich
werden kénnen. (Anmerkung: Ashtech GPS Empfan-
ger verwenden zum Empfang der Daten tber Posi-
tion, Geschwindigkeit und Zeit GPS oder
GPS+GLONASS. GPS wird von der US-Regierung be-
trieben; GLONASS ist das globale Satelliten-Naviga-
tionssystem der Russischen Foderation. Beide sind
allein fur Fehlerfreiheit und Wartung des jeweiligen
Systems zustandig. Bestimmte Bedingungen konnen
Ungenauigkeiten verursachen, welche Modifika-
tionen am Empfanger erforderlich machen. Solche
Bedingungen liegen insbesondere bei Veranderungen
in der Ubertragung von GPS oder GLONASS vor.) Das
Offnen, Zerlegen oder die Reparatur dieses Produkts
durch andere als ein von Ashtech autorisiertes Kun-
dendienstzentrum fiihrt zum Erloschen der Garantie.

ASHTECH IST GEGENUBER DEM KAUFER ODER
EINER ANDEREN PERSON FUR KEINE INDIREK-
TEN, NEBEN- ODER FOLGESCHADEN IRGENDEIN-
ER ART HAFTBAR, INSBESONDERE
PROFITENTGANG, SCHADEN DURCH VERZOGER-
UNG ODER VERLUST DER NUTZUNGSMOGLICH-
KEIT, VERLUST ODER SCHADEN DURCH EINEN
BRUCH DIESER GARANTIE ODER EINER IMPLIZ-
ITEN GARANTIE, UND DAS SELBST IM FALL, DASS
DIESER DURCH EINE NACHLASSIGKEIT ODER
EINEN ANDEREN FEHLER VON ASHTECH
ZUSTANDEKOMMT, ODER DURCH NACHLASSIGE
VERWENDUNG DES PRODUKTS VERURSACHT
WURDE. ASHTECH HAFTET IN KEINEM FALL FUR



SOLCHE SCHADEN, SELBST WENN ASHTECH AUF
DIE MOGLICHKEIT SOLCHER SCHADEN HINGEWI-
ESEN WORDEN IST.

Diese schriftliche Garantie ist die vollstandige, end-
glltige und exklusive Vereinbarung zwischen
Ashtech und dem Kaufer hinsichtlich der Leistung-
squalitat der Waren und aller und jeder Garantien
und Darstellungen. Diese Gewahrleistung umfasst
alle Verpflichtungen von Ashtech fir dieses Produkt.
Diese beschrankte Garantie steht unter dem Recht
des Staates Kalifornien, ohne Bezugnahme auf Re-
chtskonflikte oder die U.N. Konvention tber Vertrage
tiber den internationalen Verkauf von Gitern, und
soll Ashtech, seinen Nachfolgern und Abtretungs-
empfangern zugutekommen.

DIESE GEWAHRLEISTUNG GIBT IHNEN BESTIM-
MTE RECHTE. Der Kaufer kann andere Rechte ha-
ben, die je nach Ort variieren (einschlieBlich der
Richtlinie 1999/44/EC in den EU-Mitgliedsstaaten),
und manche Einschrankungen dieser Garantie, ein-
schlieBlich der Haftungseinschrankung oder des
Haftungsausschlusses fiir Neben- oder Folgeschaden
sind eventuell nicht anwendbar.

Fur weitere Informationen zu dieser eingeschrénkten
Garantie rufen Sie uns bitte an oder schreiben Sie
uns:

Ashtech SAS - ZAC La Fleuriaye - BP 433 - 44474
Carquefou Cedex - Frankreich Telefon: +33 (0)2 28
09 38 00, Fax: +33 (0)2 28 09 39 39.

ASHTECH PROFESSIONAL PRODUCTS BES-
CHRANKTE GARANTIE (Europa, Naher Osten, Afri-
ka)

Alle Empfangsgerate fur das globale Positions-
bestimmungssystem (GPS) von Ashtech sind Naviga-
tionshilfen und nicht dazu gedacht, andere
Navigationsmethoden zu ersetzen. Dem Kaufer wird
angeraten, eine sorgfaltige Positionsbestimmung
durchzufuhren und gesunden Menschenverstand
walten zu lassen. LESEN SIE VOR DER BENUT-
ZUNG DES PRODUKTS DIE GEBRAUCHSANLEI-
TUNG SORGFALTIG DURCH.

1. GARANTIE DURCH ASHTECH

Ashtech garantiert, dass GPS-Empfanger und Hard-
ware-Zubehor keine Material- und Herstellungsfehler
aufweisen, und leistet fiir das Produkt gemaB den
ver6ffentlichten Daten eine Garantie von einem Jahr
(oder fiir einen durch das Gesetz geforderten lan-
geren Zeitraum), gerechnet vom Datum des ur-
springlichen Kaufs. DIESE GARANTIE BEZIEHT
SICH NUR AUF DEN URSPRUNGLICHEN KAUFER
DIESES PRODUKTS.

Im Fall eines Defekts wird Ashtech das Hardware-
Produkt nach eigenem Ermessen entweder reparie-
ren oder ersetzen, ohne dem Kaufer Ersatzteile oder
Arbeitszeit in Rechnung zu stellen. Fir das reparierte
oder ersetzte Produkt wird eine Garantie von 90 Ta-
gen ab dem Riicksendedatum, mindestens aber bis
zum Ablauf der urspringlichen Garantie, gewahrt.
Ashtech sichert zu, dass die Softwareprodukte oder
in Hardwareprodukten enthaltene Software ab dem
Versanddatum 30 Tage in den Medien fehlerfrei sind
und dass sie im Wesentlichen der dann gtiltigen An-
wenderdokumentation entsprechen, die mit der Soft-
ware (einschlieBlich deren Aktualisierungen)
geliefert wurde). Ashtech ist einzig zur Korrektur oder
dem Ersatz der Medien oder der Software verpflich-
tet, so dass sie der dann giltigen Anwenderdoku-
mentation im Wesentlichen entsprechen. Ashtech
sicher nicht zu, dass die Software den Anforderungen
des Kaufers entspricht, oder dass ihr Betrieb unter-

brechungsfrei, fehlerfrei oder frei von Viren bleibt.
Der Kaufer tbernimmt fir die Benutzung der Soft-
ware das volle Risiko.

2. RECHTSMITTEL DES KAUFERS

DAS AUSSCHLIESSLICHE RECHTSMITTEL DES
KAUFERS UNTER DIESER GARANTIE ODER UNT-
ER EINER IMPLIZITEN GARANTIE IST, JE NACH
ENTSCHEIDUNG VON ASHTECH, AUF REPARATUR
ODER ERSATZ DES EMPFANGERS ODER DER
ZUBEHORTEILE BESCHRANKT, DIE VON DIESER
GARANTIE ABGEDECKT SIND. REPARATUREN IM
RAHMEN DIESER GARANTIE DURFEN NUR IN El-
NEM VON ASHTECH AUTORISIERTEN KUNDENDI-
ENSTZENTRUM DURCHGEFUHRT WERDEN. JEDE
REPARATUR DURCH EIN NICHT VON ASHTECH
AUTORISIERTES KUNDENDIENSTZENTRUM FUH-
RT ZUM ERLOSCHEN DER GARANTIE.

3. PFLICHTEN DES KAUFERS

Um den Service in Anspruch zu nehmen, wenden Sie
sich an den Handler, bei dem Sie das Produkt
gekauft haben, und geben Sie das Produkt mit einer
Kopie der Originalquittung an ihn zuriick.

Ashtech behalt sich das Recht vor, kostenlosen Ser-
vice zu verweigern, wenn der Kaufnachweis nicht
vorgelegt wird, oder die in ihm enthaltenen Informa-
tionen unvollstandig oder unleserlich sind, oder
wenn die Seriennummer verandert oder entfernt
wurde. Ashtech haftet nicht fir Verluste oder
Schéaden am Produkt, die wahrend des Lieferwegs
des Produkts oder bei seiner Einsendung zur Repara-
tur auftreten. Der Abschluss einer Transportversi-
cherung wird empfohlen. Ashtech empfiehlt einen
nachvollziehbaren Lieferweg wie UPS oder FedEx fir
die Rucksendung des Produkts zum Service.

4. EINSCHRANKUNG VON IMPLIZITEN GARAN-
TIEN

MIT AUSNAHME DER OBEN IN PUNKT 1
DARGELEGTEN BESCHRANKTEN GARANTIE WIRD
HIERMIT JEGLICHE DARUBER HINAUS GEHENDE
GEWAHRLEISTUNG AUSGESCHLOSSEN. DAS GILT
SOWOHL FUR AUSDRUCKLICHE ALS AUCH IM-
PLIZITE GARANTIEN, EINSCHLIEBLICH DER ZUSI-
CHERUNG DER EIGNUNG FUR EINEN
BESTIMMTEN ZWECK ODER DER MARKTFAHIG-
KEIT UND, SOWEIT ANWENDBAR, FUR IMPLIZITE
GARANTIEN GEMASS ARTIKEL 35 DER UN-KON-
VENTION UBER DEN INTERNATIONALEN WAREN-
KAUF.

Einige nationale, Staats-, oder lokale Gesetze gestat-
ten keinen Ausschluss oder Einschréankungen bei Ne-
ben- oder Folgeschéaden. In solchen Fallen trifft die
obige Einschrankung oder der Ausschluss nicht auf
Sie zu.

5. AUSSCHLIESSUNGEN

Folgendes ist von der Garantie ausgeschlossen:

(1) regelmaBige Wartung und Reparatur oder Ersatz
von Teilen aufgrund normaler Abnutzung;

(2) Batterien;

(3) Oberflacheneigenschaften;

(4) Installationen oder Defekte aufgrund der Installa-
tion;

(5) jeder Schaden, durch (i) den Versand, Zweckent-
fremdung, Missbrauch, Nachlassigkeit, Eingriffe,
oder nicht ordnungsgeméBe Anwendung; (ii) Un-
glicke wie Feuer, Flut, Wind und Blitzschlag; (iii)
nicht autorisierte Hinzufigungen oder Modifizierun-
gen;




(6) einen von einem nicht durch Ashtech autorisi-
erten Kundendienstzentrum durchgeftihrten oder
versuchten Service;

(7) Produkte, Komponenten oder Teile, die nicht von
Ashtech hergestellt wurden,

(8) die Zusicherung, dass der Empfénger frei von je-
dem Anspruch aus der Verletzung eines Patents, ein-
er Handelsmarke, eines Copyrights oder anderen
Eigentumsrechts einschlieBlich von Handelsgeheim-
nissen ist;

(9) jeder Schaden aufgrund eines Unfalls, der durch
ungenaue Satellitentibertragungen entsteht. Un-
genaue Ubertragungen kdnnen durch Veranderungen
der Position, des Betriebszustands oder der Geomet-
rie eines Satelliten oder durch Veranderungen an
dem Empfanger auftreten, die durch eine Verander-
ung an dem GPS erforderlich werden kénnen. (An-
merkung: Ashtech GPS Empfénger verwenden zum
Empfang der Daten tber Position, Geschwindigkeit
und Zeit GPS oder GPS+GLONASS. GPS wird von der
US-Regierung betrieben; GLONASS ist das globale
Satelliten-Navigationssystem der Russischen Foder-
ation. Beide sind allein fiir Fehlerfreiheit und War-
tung des jeweiligen Systems zustandig. Bestimmte
Bedingungen kénnen Ungenauigkeiten verursachen,
welche Modifikationen am Empfanger erforderlich
machen. Solche Bedingungen liegen insbesondere
bei Veranderungen in der Ubertragung von GPS oder
GLONASS vor.)

Das Offnen, Zerlegen oder die Reparatur dieses
Produkts durch andere als ein von Ashtech autorisi-
ertes Kundendienstzentrum fithrt zum Erléschen der
Garantie

6. AUSSCHLUSS VON NEBEN- ODER FOLGE-
SCHADEN

ASHTECH IST GEGENUBER DEM KAUFER ODER
EINER ANDEREN PERSON FUR KEINE INDIREK-
TEN, NEBEN- ODER FOLGESCHADEN IRGENDEIN-
ER ART HAFTBAR, INSBESONDERE
PROFITENTGANG, SCHADEN DURCH VERZOGER-
UNG ODER VERLUST DER NUTZUNGSMOGLICH-
KEIT, VERLUST ODER SCHADEN DURCH EINEN
BRUCH DIESER GARANTIE ODER EINER IMPLIZ-
ITEN GARANTIE, UND DAS SELBST IM FALL, DASS
DIESER DURCH EINE NACHLASSIGKEIT ODER
EINEN ANDEREN FEHLER VON ASHTECH
ZUSTANDEKOMMT, ODER DURCH NACHLASSIGE
VERWENDUNG DES PRODUKTS VERURSACHT
WURDE. ASHTECH HAFTET IN KEINEM FALL FUR
SOLCHE SCHADEN, SELBST WENN ASHTECH AUF
DIE MOGLICHKEIT SOLCHER SCHADEN HINGEWI-
ESEN WORDEN IST.

Einige nationale, Staats-, oder lokale Gesetze gestat-
ten keinen Ausschluss oder Einschrankungen bei Ne-
ben- oder Folgeschéaden. In solchen Fallen trifft die
obige Einschrankung oder der Ausschluss nicht auf
Sie zu.

7. GESAMTVERTRAG

Diese schriftliche Garantie ist die vollstandige, end-
glltige und exklusive Vereinbarung zwischen
Ashtech und dem Kaufer hinsichtlich der Leistung-
squalitat der Waren und aller und jeder Garantien
und Darstellungen. DIESE GEWAHRLEISTUNG UM-
FASST ALLE VERPFLICHTUNGEN VON ASHTECH
FUR DIESES PRODUKT.

DIESE GEWAHRLEISTUNG GIBT IHNEN BESTIM-
MTE RECHTE. SIE KONNEN ANDERE RECHTE HA-
BEN, DIE VON GEBIET ZU GEBIET VARIIEREN,
(einschlieBlich der Direktive 1999/44/EC in den EG
Mitgliedsstaaten), IN DIESEM FALL GELTEN FUR

SIE BESTIMMTE EINSCHRANKUNGEN, DIE DIESE
GARANTIE ENTHALT, NICHT.

8. WAHL DES RECHTS.

Diese eingeschrankte Garantie unterliegt den Geset-
zen von Frankreich ohne Bezugnahme auf Wider-
spruch zu anderen gesetzlichen Bestimmungen oder
zur UN-Konvention tber Vertrage fir den Internatio-
nalen Warenhandel, und soll zugunsten von Ashtech,
Nachfolgern und Bevollméchtigten sein.

DIESE GARANTIE BERUHRT WEDER DIE GESET-
ZLICHEN RECHTE DER VERBRAUCHER UNTER
DEN GELTENDEN, ANWENDBAREN GESETZEN AN
IHREM WOHNORT, NOCH DIE RECHTE DES KUN-
DEN GEGENUBER DEM HANDLER, DIE SICH AUS
DEM KAUFVERTRAG ERGEBEN, (wie etwa die Ga-
rantien in Frankreich fir verborgene Defekte gemaR
Paragraph 1641 ff. des franzosischen Burgerlichen
Gesetzbuchs).

Fur weitere Informationen zu dieser eingeschrankten
Garantie rufen Sie uns bitte an oder schreiben Sie
uns:

Ashtech SAS - ZAC La Fleuriaye - BP 433 - 44474
Carquefou Cedex - Frankreich.

Phone: +33 (0)2 28 09 38 00, Fax: +33 (0)2 28 09
3939
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Einfiihrung in FAST Survey

FAST Survey ist eine Software fir fortschrittliche
Vermessungsanwendungen. FAST Survey kann mit den
folgenden GNSS-Empféngern von Ashtech eingesetzt
werden:

e ProMark 800

e ProMark 200, ProMark 100

e ProMark 500, ProFlex 500

e 7-Max, ProMark 3 RTK

In der Standardversion kdnnen Sie folgende Messungen mit

FAST Survey durchfiihren.

e Aufzeichnen von Punktpositionen im verwendeten
Koordinatensystem.

e Abstecken von Punkten, Geraden und Kurven, mit und
ohne Exzentrum/Versatz bei gleichzeitiger Anzeige
erforderlicher Informationen (einschlieBlich Auf- und
Abtrag fur 3D).

e Aufzeichnen von GNSS-Rohdaten (flr Postprocessing-
Projekte oder ergénzend in RTK-Projekten).

e Eingeben von Attributen anhand von Feature-Code-Listen
beim Speichern neuer Punkte (&hnlich einer GIS-
Software).

FAST Survey enthalt diverse Hilfsmittel fir den Messalltag.
Einige davon sind hier aufgefiihrt:

e Uberwachen des GNSS-Empfangs und des aktuellen
Positionsstatus

e \Verfassen von Notizen, die an Projektdateien angehangt
werden

e Definieren und Speichern lokaler Koordinatensysteme
(Lokalisierung/Transformation)

e Festlegen von Héhenreferenzen (beliebig, DGM usw.)

e GNSS-Hilfsprogramme (Senden von Befehlen,
Zurticksetzen von RTK)

e Anbinden von Totalstationen: Sie kdnnen in FAST Survey
auch andere Geréte als Datenquelle (Laser, Echolote) oder
fur die Ausgabe (Lichtbalken) verwenden.

FAST Survey bietet die folgenden Softwareoptionen:
e Werkzeuge zur Kleinpunktberechnung



e Trassenwerkzeuge, zum Beispiel einen Karteneditor zum
Vorbereiten von Hintergrundkarten fiir den Messeinsatz.
Der Editor &ahnelt einem AutoCAD-Editor.

Diese Kurzanleitung behandelt nur die Basisfunktionen von
FAST Survey. Einzelheiten zum Programm und seinen
Optionen finden Sie im FAST-Survey-Referenzhandbuch.



Installieren von FAST Survey

Dieser Abschnitt beschreibt, wie Sie FAST Survey von der
mitgelieferten CD Uber einen Blrocomputer installieren. Sie
kdnnen FAST Survey auch vom Ashtech-FTP-Server
herunterladen.

Falls Sie Windows XP (oder eine altere Windows-Version)
einsetzen, missen Sie zuerst Microsoft ActiveSync
installieren.

Falls Sie Windows Vista einsetzen, muss im Normalfall kein
zusatzliches Programm installieren. Falls die Installation von
FAST Survey jedoch fehlschlagt, missen Sie Windows
Mobile-Geratecenter installieren und anschlieBend die
Installation von FAST Survey fortsetzen.

Sie kdnnen die neuesten Versionen von ActiveSync und
Geréatecenter kostenlos von http://www.microsoft.com/
windowsphone/en-us/howto/wp6/sync/prepare-to-sync-
windows-phone-6-5-with-my-computer.aspx herunterladen.
In der folgenden Beschreibung bezeichnet
,Datenerfassungsgerat” entweder ein ausschlieBlich zum
Erfassen von Daten gedachtes Gerat ohne integriertes GNSS-
Modul (auch Feldrechner genannt) oder ein GNSS-Handgerat
wie den ProMark 100/200 oder den MobileMapper 10.
ProMark 100 und ProMark 200 kénnen auf zwei Arten
verwendet werden:

e als autonome RTK-Ausristung mit externer Antenne in
Verbindung mit FAST Survey (meist beim ProMark 200
der Fall)

e als einfaches Datenerfassungsgerat (ProMark 500 oder
ProMark 800); dabei werden die GNSS-Funktionen des
Handgeréts nicht verwendet

Installation

Verbinden Sie das Datenerfassungsgerat tber das
mitgelieferte USB-Kabel mit dem Computer. Setzen Sie
den ProMark 200 oder den ProMark 100 in die
Dockingstation ein und verbinden Sie die Dockingstation
Uber das USB-Kabel mit dem Computer.

e Schalten Sie das Datenerfassungsgerat ein.

e |egen Sie die FAST-Survey-CD in den Blirocomputer ein.
Das Installationsprogramm auf der CD sollte automatisch
gestartet werden.

e Klicken Sie auf die fiir Ihre Ausriistung passende Option

Installieren von FAST Survey fiir ... Der Installationsassistent
fir FAST Survey wird gestartet.


http://www.microsoft.com/windowsphone/en-us/howto/wp6/sync/prepare-to-sync-windows-phone-6-5-with-my-computer.aspx

Klicken Sie auf Weiter>.

Aktivieren Sie die Option Ich akzeptiere die Bedingungen der
Lizenzvereinbarung und klicken Sie auf Installieren.
AnschlieBend missen Sie am Datenerfassungsgerat
prifen, ob weitere Schritte nétig sind, um die Installation
abzuschlieBen.

Klicken Sie auf OK und Fertig, um die Installation am
Blrocomputer abzuschlieBen.

Auf dem Datenerfassungsgeréat hat die Installation
automatisch begonnen. Wahlen Sie am ProMark 200 oder
ProMark 100 das Installationsverzeichnis fir FAST Survey
(die empfohlene Vorgabe lautet ,,Gerat“) und tippen Sie
dann zum Fortsetzen auf Installieren.

Sobald die Installation abgeschlossen ist, verschwindet
der Fortschrittsbalken. Das Symbol fir FAST Survey wird
angezeigt.

Beim ProMark 200 und ProMark 100 wird die erfolgreiche
Installation durch eine Meldung bestatigt. Tippen Sie auf
OK, um zur Ansicht zuriickzukehren, in der die
Befehlszeile und die Symbolleiste von FAST Survey
sichtbar sind.



Registrieren als neuer Anwender von FAST Survey

Beim ersten Aufrufen von FAST Survey werden Sie
aufgefordert, lhre Softwarelizenz zu registrieren. Ohne
Registrierung arbeitet FAST Survey im Demomodus. In
diesem Modus kann ein Projekt nur 30 Punkte umfassen.

Die Registrierung von FAST Survey erfolgt Gber das Internet.
Rufen Sie dazu folgende Adresse auf: www.survce.com/
Ashtech

Sie missen folgende Daten eingeben:
e Benutzername

e Firmenname

e Seriennummer*

e E-Mail-Adresse

e Telefonnummer

e Faxnummer

e Hardware ID 1*

e Hardware ID 2*

e |nstallationsgrund

e Reg Code (Registrierungscode)*

*: Diese Informationen finden Sie in FAST Survey unter
Gerate > About FAST Survey > Registrierung andern.

Nach dem Eingeben dieser Daten wird ein Anderungscode
angezeigt und an die eingegebene E-Mail-Adresse verschickt.
Bewahren Sie diese Informationen sorgfaltig auf. Nun kénnen
Sie Hersteller und Modell der Ausriistung eingeben.

Falls Sie nicht Gber einen Internetzugang verfiigen, kénnen
Sie die genannten Daten an (+1) 606-564-9525 faxen. Sie
erhalten die Registrierungsdaten binnen 48 Stunden per Fax.
Wahrend der Wartezeit kénnen Sie das Programm ohne
Einschrankungen verwenden. Geben Sie den Anderungscode
ein, sobald er vorliegt. Tippen Sie dann auf OK. Sie kdnnen
nun ein neues Projekt in FAST Survey anlegen.


http://update.carlsonsw.com/decode_xml.php?reg_type=dc&prod_name=Ashtech%20Fast%20Survey

Anlegen eines neuen Projekts in FAST Survey

1. Schalten Sie das Datenerfassungsgerat ein und warten
Sie, bis der Bootvorgang abgeschlossen ist.

2. Stellen Sie sicher, dass die Uhr vor dem Aufrufen von
FAST Survey korrekt gestellt ist.

3. Tippen Sie doppelt auf rastsuvey, um FAST Survey
aufzurufen.

4. Tippen Sie auf die Schaltflache Neues Projekt oder wahlen.
Das Fenster , Koordinatendateien* erscheint.

5. Tippen Sie auf die markierte CRD-Datei am unteren Rand
des Bildschirms. Eine virtuelle Tastatur mit dem Namen
der Datei wird eingeblendet.

6. Geben Sie mithilfe dieser Tastatur den Namen der CRD-
Datei ein, in der FAST Survey die Daten flir das Projekt
speichern soll.

7. Tippen Sie auf E. Das Fenster , Koordinatendateien*
wird angezeigt. Der Dateiname wird nun im Feld Name
angezeigt.

8. Tippen Sie erneut auf [E. Die Projekteinstellungen
werden geo6ffnet. In diesem Fenster kdnnen Sie auf fiinf
Registern verschiedene Parameter flir dieses und kiinftige
Projekte einstellen.

In der Folge werden nur die Parameter behandelt, die flr

ein GNSS-System bendtigt werden. Sie sollten die

anderen Parameter nicht andern.

Auf dem Register System:

— Distanz: Wahlen Sie die Einheit fir gemessene
Strecken (US-VermessungsfuB, Metrisch,
Internationale FuB). Wenn Sie eine von ,,Metrisch*
abweichende Einstellung wahlen, kénnen Sie auch die
Anzeigeart angeben (,,Dezimalful“ oder ,,Zoll").
Achtung! Diese Einstellung kann nach dem Anlegen
der Datei nicht mehr geandert werden!

— Winkel: Wahlen Sie die Einheit fir gemessene Winkel
(Grad, Minuten, Sekunden oder Gon).

— EUrsprung RiWi: Wahlen Sie die Richtung, in welcher
der Azimut O° betragen soll (Norden oder Stden).

— Projektion: Wahlen Sie eine Projektion aus dem
Kombinationsfeld aus. Tippen Sie auf Projektionsliste,
um eine andere Projektion zu wahlen. Uber
Vordefinierte konnen Sie eine vorhandene Projektion




auswahlen. Uber Benutzerdefinierte kdnnen Sie eine
neue Projektion erstellen. Die gewéahlte oder erstellte
Projektion wird anschlieBend im Kombinationsfeld
angezeigt.

Auf dem Register Abstecken:

— N-Komma.: Wahlen Sie die Anzahl Nachkommastellen
(0 bis 5) fur die drei Koordinaten von Absteckpunkten.
,0.000" (3 Nachkommastellen) ist die beste
Einstellung fur die Genauigkeit lhres Gerates.

Auf dem Register Format:

— Koord.-Reihenfolge: Wahlen Sie, in welcher Reihenfolge
FAST Survey Rechts- und Hochwerte anzeigen soll
(RW, HW oder HW, RW).

— Winkelausrichtung: Wahlen Sie, welche Winkel FAST
Survey anzeigen soll (Azimut oder Peilung).

. Tippen Sie auf [E. Damit wird die Datei angelegt. Die
Projekteinstellungen werden geschlossen und das Menii
von FAST Survey erscheint.




Konfigurieren des ProMark 200 oder ProMark 100 als RTK-Rover

Voraussetzungen e Ihr Rover ist einsatzbereit (d. h., der ProMark 200 oder
100 ist mit einer externen GNSS-Antennen auf einem
Stab verbunden) und eingeschaltet.

e FAST Survey wird auf dem Rover ausgefiihrt und eine
Projektdatei ist gedffnet.

Definieren des Legen Sie zuerst in GNSS Toolbox den Trackingmodus des
Trackingmodus in  Empfangers fest. FAST Survey kann nur mit den hier

GNSS Toolbox gewahlten Signalen arbeiten.
Rufen Sie GNSS Toolbox direkt aus FAST Survey iber Geréte>
GPS Tools > GNSS Toolbox > GNSS-Einstellungen auf. W&hlen
Sie den gewiinschten Trackingmodus. Sie kdnnen auBBerdem
die Elevationsmaske festlegen und SBAS aktivieren oder
deaktivieren.

Einrichten von « Tippen Sie in FAST Survey auf das Register Gerite und
Empfanger und wéhlen Sie dort GPS Rover. Es erscheint eine
Antenne Warnmeldung, die Sie dazu auffordert, lhre Wahl zu
bestatigen. Tippen Sie auf Ja. Das Register Aktuell des
GPS-Roverfensters wird gedffnet.

e Die Felder Hersteller und Modell sollten nach dem Aufrufen
von FAST Survey automatisch die korrekten Werte
enthalten:

— Hersteller: ,,Ashtech”

— Modell: ,,ProMark 100/200“

Die Schaltflache [H] neben dem Feld Hersteller
ermoglicht Thnen, folgende Daten zum angeschlossenen
Empfanger einzusehen:

— Firmwareversion
ashtech
— Empféngerkennung

Ag FAST Survey

H e H —
o oo iaRTe Spannungsstatus
Batterie: 60 % B H
Fraewe:ipe\:her auf 5D Karte:0 kB - Freler SpeICherplatz
FW Optionen: Unlimitierter RTK Modus, . .
Motetn, GLONASS — Vorhandene Firmwareoptionen

Mit kehren Sie zum Register Aktuell zurtick.
e Tippen Sie auf das Register Empfanger.

o Mit Ti= kénnen Sie die externe Antenne einrichten.



Markieren Sie das verwendete Antennenmodell (Vorgabe:
ASH111661) in der Liste der Teilenummer.

Tippen Sie auf B, um die markierte Antenne zu
(bernehmen und das Fenster zu schlieBen. Das gewéahlte
Antennenmodell wird auf dem Register Empféanger
angezeigt. Die Millimeterangaben rechts geben den
lotrechten Abstand zwischen der Stabspitze (oder der
Unterkante der Antenne) und dem L1-Phasenzentrum der
gewahlten Antenne an.

Wahlen Sie Vertikal fir die Antennenh&henmessung.
Tippen Sie in das Feld Antennenhdhe und geben Sie den
ermittelten Wert ein.

Wahlen Sie die gewilinschte Einstellung fir die
Elevationsmaske ein (Vorgabe: 5°).

Vektoren in RAW Datei speichern: Aktivieren Sie dieses
Kontrollkastchen, damit alle Vektoren in der Projektdatei
(CRD-Datei) gespeichert werden. Deaktivieren Sie es
andernfalls.

Schaltflache Erweitert: Die Option 6ffnet Einstellungen fir
folgende Funktionen:

— Mehrdeutigk.Bestim.. (sieche nachstehende Tabelle):

Auswahl Definition

Float Wahlen Sie diese Option, wenn Sie nur Dezimeterpositionen
bendtigen (der Positionsstatus ,Fixed” wird nie erreicht).
95,0 95 % Konfidenzniveau

99,0 99 % Konfidenzniveau (Vorgabe und empfohlene Einstel-
lung)

99,9 99,9 % Konfidenzniveau

— EGNOS, GLONASS: Mit SBAS (EGNOS) oder Glonass
kann der Rover manchmal eine Position auch dann
berechnen, wenn dies nur mit GPS nicht méglich ist.

WICHTIG! Damit die Option GLONASS Wirkung zeigt,
mussen Sie den Glonass-Empfang zuvor in GNSS
Toolbox aktiviert haben (Trackingmodus ,,GPS L1 +
GLONASS L1%). Siehe Definieren des Trackingmodus
in GNSS Toolbox auf Seite 8. Im Falle der Option
EGNOS gilt stets die zuletzt vorgenommene Einstellung
(in GNSS Toolbox oder in FAST Survey).

— Die Option Virtuelle Antenne ist standardmaBig
ausgeschaltet. Die virtuelle Antenne ist als generische
ADVNULLANTENNA-GNSS-Antenne definiert. Wenn
Sie sie aktivieren, konnen alle erfassten Daten von der




tatsachlich verwendeten GNSS-Antenne auf dem
Signaleingangspegel dekorreliert werden. Das ist
nitzlich, wenn Sie die erfassten Rohdaten mit den
Rohdaten der Basis eines Fremdherstellers im
Postprocessing auswerten méchten.

— Sende Datei nach Konfiguration: Sie kdnnen festlegen,
dass der Empfanger weitere Befehle ausfiihren soll
(spezielle $PASH-Befehle), wenn Sie zur
Konfiguration auf tippen. Diese Befehle miissen
als Textdatei vorliegen. Solche Dateien kénnen Sie
zum Beispiel Gber Gerate > GPS Tools > Befehl senden
erstellen. Wahlen Sie die bei der Konfiguration
auszufiihrende Datei durch Antippen der blauen
Schaltflache und markieren des entsprechenden
Dateinamens.

— NMEA-Ausg. Port: Sie kdnnen eine oder mehrere NMEA-
Nachrichten (GGA, GLL, RMC, VTG, GSV, GSA, ZDA,
GST) am hier gewahlten Ausgang (Bluetooth oder Port
A) ausgeben. Tippen Sie nach dem Festlegen des
Ausgangs (fur alle NMEA-Nachrichten identisch) auf
die Schaltflache Konfiguration und wahlen Sie fir jede
benotigte NMEA-Nachricht die Ausgaberate (in Hertz
oder Sekunden).

Tippen Sie anschlieBend auf [E, um die NMEA-
Nachrichten zu aktivieren. Tippen Sie erneut auf diese
Schaltflache, um die erweiterten Parameter zu
bestatigen.

Einrichten der

Datenverbindung

e Tippen Sie auf das Register RTK. Auf diesem Register
richten Sie die Datenverbindung auf Roverseite fiir das zu
verwendende Netz oder die Basis ein. Es gibt
verschiedene Konfigurationsmoglichkeiten:
1. Verwenden des internen GSM-Modems fiir eine

Netzverbindung (Direct IP, Ntrip oder SpiderNet)

Rl LR b 4 2. Verwenden des internen GSM-Modems im CSD-

- :: Modus, um eine Telefonverbindung (Direktwahl) mit
i [ e[ der Basis aufzubauen

s 55 7] R 3. Verwenden eines externen Gerates (beispielsweise

externer Korrekturdatenempfanger)

4. Verwenden eines externen Funkgerates (verschiedene
Funkgerate werden unterstiitzt)

10



Wenn Sie das GSM-Modem nutzen moéchten, wahlen Sie
Internet/Telefon* als Gerét.

Tippen Sie neben dem Feld Gerdt auf il , um auf die
Einstellungen fir Automatische Anwahl (Automatisch
wahlen) des Modems zuzugreifen.

Ist die Option aktiviert, wird die Verbindung zur letzten
verwendeten Basis (CSD-Modus), zum letzten
verwendeten Mountpoint (Ntrip) oder zur letzten
verwendeten IP-Adresse (Direct IP) nach dem Aus- und
Einschalten automatisch wiederhergestellt.

Tippen Sie auf [, um nach dem Einstellen von
Automatisch wahlen zum Register RTK zurlickzukehren.

Im Feld Netzw. definieren Sie die Verbindungsart fiir das
interne Modem.

Nutzen Sie auch hier die Schaltflache il Die
nachstehenden Tabellen fassen die Einstellungen fir
diverse Verbindungsarten zusammen:

Parameter TCP/IP [NTRIP | SpiderNet | Direk-
Direkt teinwahl

Basiskennung . . .
(siehe weitere Parameter unten)
Broadcaster-Name .
(siehe weitere Parameter unten)
Stationsname(NtripInfoCaster) .
(aus Sourc-Table)
Roverposition an Netz senden .

Weitere Basisken- | Broadcaster- | Basisken- | Basisken-

Parameter | nung (TCP/IP |Name (NTRIP) | nung (Spi- | nung (Di-
Direkt) derNet) rektwahl)

Name . . . .
IP-Adresse . . .
Port . . .
Benutzer . .
Passwort . .
Telefonnum- .
mer
Send Rover . . .
Pos. an Netz-
werk

11




¢ Tippen Sie auf [, um die Verbindung herzustellen.
Prifen Sie die Empféngerfunktionen im RTK-Modus tber
Monitor/Skyplot Siehe Verfiigbarkeit einer ,,fixierten*
Positionslésung vor RTK-Messbeginn auf Seite 29.
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ProMark 800 als RTK Rover oder RTK Basis konfigurieren

Bluetooth- Erste Verwendung

Kommunikation  Nach dem Aufrufen von FAST Survey und Anlegen des ersten
zwischen FAST Projekts, versucht FAST Survey, die vorherige Verbindung
Survey und lhrer zum Empfénger wiederherzustellen.

Ausrlistung Sofern Basis und Rover in der Nahe und eingeschaltet sind,
flhren Sie folgende Schritte durch, um eine Bluetooth-
Verbindung zur Basis aufzubauen:

e Tippen Sie auf Gerate > GPS Basis.
e Wahlen Sie auf dem Register Aktuell den Hersteller
»Ashtech” und das Modell ,,ProMark 800*“.

e Tippen Sie auf das Register Comms.

e Wahlen Sie im Feld Typ den Eintrag ,,Bluetooth” und im
Feld Gerét den Eintrag ,,Windows Mobile“.

e Tippen Sie auf R |. Das Fenster , Bluetooth-Empfanger*
Empfanger PIN eingeben ersc he | nt

Empfanger entfermen e Tippen Sie auf Suche Empfanger. Warten Sie, bis FAST
Survey die Bluetooth-Kennungen von Basis und Rover
anzeigt. Die Liste wird in einem eigenen Fenster
angezeigt.

e Markieren Sie die Bluetooth-Kennung der Basis. Um zu
prifen, ob Sie die richtige Kennung gewahlt haben,
driicken Sie die Navigationstaste an der Basis, bis die
Empféangerinformationen angezeigt werden. Die Kennung
wird in der letzten Zeile hinter ,BT:" angezeigt.

<] ] I D

Suche Empfingsr

Ermpfanger Mame eingebern

¢ Tippen Sie auf . Dies bringt Sie zum vorigen Fenster
zurlick, in dem die gewahlte Bluetooth-Kennung markiert
ist. Die folgenden Aktionen kénnen fiir den gewéahlten
Empfanger durchgefiihrt werden:

e Empfanger Name eingeben: Hier wird normalerweise die
Bluetooth-Kennung des erkannten Empfangers
angezeigt. Sie kdnnen aber einen passenderen Namen
eingeben, zum Beispiel ,,EigeneBasis" fir |hre Basis.

¢ Empfénger PIN eingeben: Verwenden Sie diese
Schaltflache nicht. In der Standardkonfiguration
verlangt lhre Ausriistung keine Pin, bevor andere
Gerate eine Bluetooth-Verbindung aufbauen dirfen.

e Empfanger entfernen: entfernt den gewahlten
Empfanger aus der Liste der tiber Bluetooth erkannten
Geréte.

13
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RTK-Basis

e Tippen Sie auf , um das Datenerfassungsgerat tiber
Bluetooth mit der Basis zu verbinden. Richten Sie dann
die Basis wie erforderlich ein (siehe Konfigurieren der
RTK-Basis auf Seite 14).

e Spater richten Sie auch eine Bluetooth-Verbindung zum
Rover ein. Sie starten die Roverkonfiguration durch
Antippen von Gerédte>GPS Rover. Auf dem Register Comms
kénnen Sie das Bluetooth-Geratefenster aufrufen und den
Rover in der Gerateliste wahlen, wie Sie es bereits mit der
Basis getan haben.

Umschalten zwischen Basis und Rover

Wahrend FAST Survey ausgefiihrt wird, kénnen Sie schnell
den Empfanger, mit dem Sie kommunizieren méchten,
auswahlen (sofern er sich in Bluetooth-Reichweite befindet).

Tippen Sie auf das Symbol oben rechts im Fenster von
FAST Survey, um zwischen den Empféngern umzuschalten.
Nach dem Antippen kdénnen Sie ...

e mit GPS Basis zur Basis umschalten.
e mit GPS Rover zum Rover umschalten.

ANMERKUNG: Beim genauen Hinsehen erkennen Sie, dass
das Symbol entweder eine Basis oder einen Rover darstellt,
um anzuzeigen, mit welchem Empfanger FAST Survey
kommuniziert.

Zusatzlich wird im Men( Geréte ein kleines Hakchen in der
Schaltflache GPS Rover oder GPS Basis angezeigt.

AnschlieBende Aufrufe

Beim nachsten Aufrufen von FAST Survey werden Sie
aufgefordert, die zuletzt hergestellte Bluetooth-Verbindung
wieder zu aktivieren oder ohne Verbindung zu arbeiten. Beim
erneuten Aktivieren stellt FAST Survey die Verbindung
automatisch her, sofern der betroffene Empfanger
eingeschaltet und in Bluetooth-Reichweite ist.

Voraussetzungen

e Die Basis muss ordnungsgemal aufgestellt und
eingeschaltet sein. Die Basis ist (iber einem bekannten
Punkt aufgebaut, das Datenerfassungsgerat befindet sich
maximal 10 Meter von der Basis entfernt.

e Das Datenerfassungsgerat ist eingeschaltet, FAST Survey
wird ausgeflhrt, eine Bluetooth-Verbindung mit der Basis
wurde eingerichtet (siehe Bluetooth-Kommunikation



zwischen FAST Survey und lhrer Ausriistung auf Seite 13)
und eine Projektdatei ist gedffnet.

e Tippen Sie in FAST Survey auf das Register Gerate und
wahlen Sie dort GPS Basis. Sie werden aufgefordert, das
Konfigurieren zu bestétigen. Tippen Sie auf Ja. Das
Register Aktuell des GPS-Basisfensters wird getdffnet.

Einstellen von Hersteller und Modell

e Stellen Sie fur Hersteller ,,Ashtech” und fir Modell
,ProMark 800“ ein.
Die Schaltflache neben dem Feld Hersteller

w ermdglicht Ihnen, folgende Daten zum angeschlossenen
Empfanger einzusehen:

— Firmwareversion

Furk Ausgangsleist. an

Promkall: Transparent  ~ — Empfangerkennung

Strom Managementl@

Kanal: B 446.70000H:z Rd — Spannungsstatus

Squekh: [och -] _ ; :

T Freier Spelchgrplatz .

D Verblck Pshlr verbssssrung - Vorhandene Firmwareoptionen

Scrambling

Mit kehren Sie zum Register Aktuell zuriick.

Priifen/Wechseln einer Bluetooth-Verbindung

e Tippen Sie auf das Register Comms. Da die Bluetooth-
Verbindung bereits hergestellt wurde, missen Sie nur
prifen, ob FAST Survey mit der Basis kommunizieren
kann. Folgende Daten sollten angezeigt werden:
e Typ = ,Bluetooth”
e Gerat = ,,Windows Mobile*
e |Instr sollte den fiir die Basis vergebenen Namen

anzeigen.

Die Schaltflache il neben dem Feld Gerat ermdglicht
das Aufrufen des Bluetooth-Geratefensters, in dem Sie die
Bluetooth-Verbindung zur Basis eingerichtet haben (siehe
Bluetooth-Kommunikation zwischen FAST Survey und
lhrer Ausriistung auf Seite 13). Sie kdnnen eventuell
erforderliche Anderungen vornehmen.

Einstellen der Empfingerparameter

e Messen Sie die schrage Antennenh6he mithilfe des
Hohenmessstabes (empfohlen).

e Tippen Sie auf dem Datenerfassungsgerat auf das Register
Empfanger.

15
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J(Schragmessung

Wahlen Sie Schr. (Shrag) fir die Antennenhdhenmessung.
Tippen Sie in das Feld Antennenhdhe und geben Sie den
gemessenen Wert ein.

Wahlen Sie die gewlinschte Einstellung fir die
Elevationsmaske.

Tippen Sie auf die Schaltflache Erweitert. Wahlen Sie die
gewiinschten Einstellungen fiir EGNOS, GLONASS und
GALILEO.

Mit EGNOS (SBAS), Glonass und/oder Galileo kann der
Rover manchmal eine Position auch dann berechnen,
wenn dies nur mit GPS nicht méglich ist.

Die Option Virtuelle Antenne ist standardmaBig
ausgeschaltet. Die virtuelle Antenne ist als generische
ADVNULLANTENNA-GNSS-Antenne definiert. Wenn Sie
sie aktivieren, kdnnen alle Ubertragenen differenziellen
Daten und alle aufgezeichneten Rohdaten von der
tatsachlich verwendeten Antenne auf dem
Signaleingangspegel dekorreliert werden. Das ist niitzlich,
wenn Sie als Rover ein Gerat eines Fremdherstellers
einsetzen, dem die an der Basis eingesetzte Antenne
nicht bekannt ist, sie aber trotzdem RTK-Korrekturen von
dieser Basis verwenden mdéchten.

Sende Datei nach Konfiguration: Sie kdnnen festlegen, dass
der Empfanger weitere Befehle ausfiihren soll (spezielle

$PASH-Befehle), wenn Sie zur Konfiguration auf
tippen. Diese Befehle missen als Textdatei vorliegen.
Solche Dateien kdénnen Sie zum Beispiel iber Geréte >
GPS Tools > Befehl senden. W&hlen Sie die bei der
Konfiguration auszufiihrende Datei durch Antippen der
blauen Schaltflache und markieren des entsprechenden
Dateinamens.

NMEA Ausg. Port: Sie kénnen eine oder mehrere NMEA-
Nachrichten (GGA, GLL, RMC, VTG, GSV, GSA, ZDA, GST)
am hier gewahlten Ausgang (Bluetooth oder Port A)
ausgeben. Tippen Sie nach dem Festlegen des Ausgangs
(fir alle NMEA-Nachrichten identisch) auf die
Schaltflache Konfiguration und wahlen Sie flr jede
benotigte NMEA-Nachricht die Ausgaberate (in Hertz oder
Sekunden).

Tippen Sie anschlieBend auf [E, um die NMEA-
Nachrichten zu aktivieren. Tippen Sie erneut auf diese
Schaltflache, um die erweiterten Parameter zu bestatigen.



Einrichten der Datenverbhindung

¢ Tippen Sie auf das Register RTK. Auf diesem Register
kdnnen Sie die Datenverbindung auf Basisseite
einrichten. Es gibt verschiedene

Konfigurationsmoglichkeiten:

1. Verwenden eines externen Sendefunkgeréats (Satel,
Ashtech U-Link, ehemaliges Magellan-Funkgeréat Art.-
Nr. 800986-x0, lizenzfreies Funkgerat, PacCrest PDL
oder ADL) oder eines anderen externen Gerats an Port
A des ProMark 800 Dabei kann es sich um ein
Funkgeréat eines Drittherstellers oder den lokalen PC
mit der RTDS-Software handeln.

2. Verwenden des internen Modems des ProMark 800 fir
eine Netzverbindung (TCP/IP oder UDP/IP). Bei
Verwendung des internen Modems verwendet der
Empfanger immer den internen Port E zum Ubergeben
der RTK-Korrekturen an das Modem.

Das Einrichten der Datenverbindung mit diesen Geraten

wird in der Folge erlautert.

1. Einrichten eines externen Funkgerdtes oder eines
anderen Gerates an Port A (die Paritat ist stets
,keine", die Anzahl der Stoppbits betragt immer 1):

Typ des Funkgeréts Mogliche Baudraten
Satel 19200, 38400
Ashtech U-Link nur 38400
Magellan-Funkgerat (Art.-Nr.
800986-x0) nur 19200
25F7474A NA oder ARF7474B nur 9600
Pacific Crest PDL oder ADL 9600, 19200, 38400, 57600 oder
115200
. . 1200, 2400, 4800, 9600, 19200,
Kabel oder generisches Gerat 38400, 57600 oder 115200

Fur alle Funkgeratetypen bis auf Satel sind weitere
Einstellungen erforderlich.

Diese Einstellungen kénnen Uber Kl neben dem
Feld Gerat vorgenommen werden, nachdem Sie das
entsprechende Funkgerat im Feld Gerét ausgewahlt
haben (siehe unten).

Satel: Keine
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Auswéhlen eines
Funkgerétes

Ashtech U-Link:

Parametername Optionen
[ Aktuell [ Comms | Empfinger [JL1L3
Auelle Fmptang Protokoll JTransparent’ (empfohlen) oder ,DSNP*;
cors [N <] R Einzelheiten siehe Tabelle unten
Neww: [er ] isch® 0
LAutomatisch” oder ,Manuell
en [ ] B
bt ] LAutomatisch” ist empfohlen.

Im automatischen Modus wird das Funkgerat
automatisch beim Einschalten des Empfangers

Paritat: I:lsmp: I:l
Strom Manage-

Mg Typ: ment eingeschaltet. Es wird erst ausgeschaltet, wenn Sie
[ Repeater Madus den Empféanger ausschalten. Im manuellen Modus
wird es nur beim Konfigurieren der Basis einge-
schaltet.
Wahlen Sie den verwendeten Kanal (Kanalnummer,
Kanal
Frequenz).
Squelch ,Niedrig*, ,Mittel*, ,Hoch“
Uber Air Baud 4800, 7600 oder 9600 (9600 empfohlen)

Verwenden Sie das DSNP-Protokoll fiir folgende
Geratekombinationen:

Sender Empféanger
800986-x0 U-Link-Empfangsmodem
800986-x0 PDL

U-Link-Sendemodem | PDL
U-Link-Sendemodem | TDRE (Z-Max)

Magellan Radio (Art.-Nr. 800986-x0), ARF7474B EU,
ARF7474A NA:

Parametername Optionen
Wahlen Sie den verwendeten Kanal (Kanalnummer,
Kanal
Frequenz).
PacCrest PDL:
Parametername Optionen
Protokoll ,Transparent* (empfohlen) oder , Trimtalk*
Wahlen Sie den verwendeten Kanal (Kanal-
Kanal
nummer, Frequenz).
Uber Air Baud 4800, 9600 oder 19200 (9600 empfohlen)
Forward Error Correc- | Aktivieren oder deaktivieren Sie diese Funktion
tion am Funkgerét.
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Parametername Optionen
Scrambling (Zer- Aktivieren oder deaktivieren Sie diese Funktion
hacker) am Funkgerat.
PacCrest ADL:
Parametername Optionen
JTrimtalk”, ,Transparent’, ,Satel", , TriMarkll/
Protokoll lle*, ,TRIMMARK3", ,TT450S" oder ,Transpar-
ent FST*

Power (Leistung) 100 mW, 500 mW, 1 W, 2 W oder 4 W

Waéhlen Sie den verwendeten Kanal (Kanal-
nummer, Frequenz).

Uber Air Baud 4800, 9600, 19200, 8000 oder 16000

Vorblick Fehler Ver- | Aktivieren oder deaktivieren Sie diese Funktion
besserung (FEC) am Funkgerét.

Scrambling (Zer- Aktivieren oder deaktivieren Sie diese Funktion
hacker) am Funkgerét.

Kanal

2. Verwenden des internen Modems (Es wird stets der
interne Port E mit einer Baudrate von 19200 Baud,
Paritat ,,keine” und 1 Stoppbit verwendet.):

Wahlen Sie im Feld Gerdt den Eintrag ,,GSM intern®.
Wahlen Sie die Art der Netzverbindung im Feld Netzw.
direkt darunter (,,Kein“ bedeutet, dass das Modem
nicht aktiv ist, die Basisdaten aber trotzdem im
gewiinschten Format erzeugt werden; siehe unten).
Tippen Sie neben dem Feld Gerat auf Kl , um auf die
Einstellungen flr das interne Modem zuzugreifen. Die
folgende Tabelle fasst die Modemeinstellungen

zusammen:
Stram Management | MELTEL
Band:
anbister: Feld Einstellung
Ee ,Automatisch” ist empfohlen. Im automatischen Modus
PN wird das Modem automatisch beim Einschalten des Emp-
srwahlart analog - Strom Man- | ,.. : .
S tbmateche Anar agement fangers eingeschaltet. Es wird erst ausgeschaltet, wenn
26436 Modus: Sie den Empfanger ausschalten. Im manuellen Modus
wird es nur beim Konfigurieren der Basis eingeschaltet.
Band Wahlen Sie das an Ihrem Aufenthaltsort verwendete Fre-
quenzband fiir GSM-Verbindungen.
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Feld Einstellung

Wenn Sie Netz = ,TCP/IP Netz* oder Netz = ,UDP/IP
Netz" wéhlen, miissen Sie hier den Namen des Mobilfunk-
anbieters eingeben. Es gibt drei voreingestellte Anbieter:
Cingular, T-Mobile und MoviStar. Wenn Sie einen anderen
Anbieter | Anbieter nutzen, wéhlen Sie hier ,Benutzer* oder
+Anderer* und tippen Sie auf die Schaltflache Einstellun-
gen darunter, um die Parameter fiir den Anbieter einzuge-
ben (APN-Server, APN-Benutzername und APN-

Kennwort).
Geben Sie die Pin der in den ProMark 800 eingelegten
PIN )
SIM-Karte ein.
Anwahlart LAnalog" ist an der Basis im Normalfall die richtige Wahl.
Im Zweifel wenden Sie sich an den Mobilfunkanbieter.
ﬁ:tt;ma- An der Basis muss dieses Kontrollkéstchen deaktiviert
A sein.
wahlen
2G/36- Sie konnen bestimmen, dass nur 2G-Netze oder - je nach
Modus Verfugbarkeit am Basisstandort — 2G- oder 3G-Netze ver-

wendet werden.

Wenn Sie Netz = ,, TCP/IP Netzweerk" oder ,,UDP/IP
Netzwerk"” gewéhlt haben, erscheint weiter unten ein
entsprechend benanntes Feld, in dem Sie die
Gegenstelle definieren (= IP-Adresse und Portnummer
des Empfangers) und frei benennen kdénnen.

Tippen Sie neben dem Feld xxP/IP Netzwerk auf Kl,
um Netzverbindungen zu erstellen oder zu verwalten.

Tippen Sie ins Feld Msg. Typ und wahlen Sie das Format
fur die Basisdaten: ATOM, ATOM kompakt, RTCM V3.0,
RTCM V2.3, CMR oder CMR+, (RTCM-DGPS).

Bei Verwendung des internen GSM-Modems und aktiver
TCP/IP-Netzverbindung ist das Format ,,ATOM* fest
eingestellt.

Aktivieren Sie das Kontrollkastchen Repeater Modus, falls
Sie einen Repeater zur Erhéhung der UHF-Funkreichweite
verwenden. Dadurch wird die Ausgaberate aller
differenziellen Nachrichten auf ein gerades Intervall (2 s)
gesetzt, um die Kompatibilitdt mit dem Repeater zu
gewahrleisten.

Ubertragen Sie die Einstellungen mit an das
Funkgerat oder Modem. Dies kann einige Sekunden
dauern. FAST Survey zeigt anschlieBend das Fenster zur
GPS-Basiskonfiguration an.



Ubertragen der Konfiguration zur Basis

Nachdem Sie alle Parameter auf allen Registern im
Basiskonfigurationsfenster eingerichtet haben, missen Sie
die Konfiguration mit zur Basis Ubertragen. Dies kann
einige Sekunden dauern.

Festlegen der Basisposition

FAST Survey fragt dann die Basisposition ab. Befolgen Sie je
nach gewahlter Methode die Anleitungen auf dem Bildschirm
zum Eingeben der Position (siehe auch Festlegen der
Basisposition mit FAST Survey on page 49). Damit ist die
Basiskonfiguration beendet.

RTK- Voraussetzungen
Roverkonfiguration Der Rover muss ordnungsgemaB aufgestellt und

eingeschaltet sein.

e Das Datenerfassungsgerat ist eingeschaltet, FAST Survey
wird ausgeftihrt und eine Projektdatei ist ge6ffnet.

e Tippen Sie in FAST Survey auf das Register Gerate und
wahlen Sie dort GPS Rover. Es erscheint eine
Warnmeldung, die Sie dazu auffordert, lhre Wahl zu
bestatigen. Tippen Sie auf Ja. Das Register Aktuell des
GPS-Roverfensters wird gedffnet.

Einstellen von Hersteller und Modell

e Stellen Sie fur Hersteller ,,Ashtech® und fir Modell
,ProMark 800" ein.
Die Schaltflache neben dem Feld Hersteller

w‘- ermoglicht Ihnen, folgende Daten zum angeschlossenen
Empfanger einzusehen:

— Firmwareversion

Furk Ausgangsleist. An

Protiail: - Empféangerkennung

Strom Management

Karal: p e, 00002 — Spannungsstatus

Souekhi _ i ;

Uber air Baud: Freler SpeICherplatZ )

A Vorblck Fehler verhessening — Vorhandene Firmwareoptionen

Serambling

Mit kehren Sie zum Register Aktuell zuriick.

Einrichten der Bluetooth-Verhindung

e Tippen Sie auf das Register Comms.

e Wahlen Sie im Feld Typ den Eintrag ,,Bluetooth®.

e Wahlen Sie im Feld Gerét den Eintrag ,,Windows Mobile“.
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e Tippen Sie auf il , um das Bluetooth-Geréatefenster zu
offnen. Das Fenster zeigt die Bluetooth-Kennungen der in
der Nahe gefundenen Empfanger.

e Wahlen Sie die Bluetooth-Kennung des Rovers in der
Liste. Um zu prifen, ob Sie die richtige Kennung gewahlt
haben, driicken Sie die Navigationstaste am Rover, bis die
Empfangerinformationen angezeigt werden. Die
Bluetooth-Kennung wird in der letzten Zeile angezeigt.
Diesen Parameter missen Sie in der Liste wahlen.

Uber Empfanger Name eingeben kénnen Sie einen
beliebigen Namen fiir den Rover eingeben.

e Mit verbinden Sie das Datenerfassungsgerat per
Bluetooth mit dem Rover. FAST Survey zeigt anschlieBend
das Fenster zur GPS-Roverkonfiguration an.

e Priifen Sie, dass der Rovername im Feld Instr. angezeigt
wird.

Einstellen der Empfangerparameter

e Ermitteln Sie die Hohe des Prismenstabes, auf dem der
ProMark 800 befestigt ist.

e Tippen Sie auf dem Datenerfassungsgerat auf das Register
Empfanger.

e Wahlen Sie Vertikal fir die Antennenhéhenmessung.

e Tippen Sie in das Feld Antennenhdohe und geben Sie den
ermittelten Wert ein.

e Wahlen Sie die gewiinschte Einstellung fir die
Elevationsmaske.

e Vektoren in RAW Datei speichern: Aktivieren Sie dieses
Kontrollkastchen, damit alle Vektoren in der Projektdatei
(CRD-Datei) gespeichert werden. Deaktivieren Sie es
andernfalls.

e Schaltfliche Erweitert: Die Option 6ffnet Einstellungen fir
folgende Funktionen:

— Mehrdeutigk.Bestim. (siehe nachstehende Tabelle):

Auswa Definition
hl
Float Wahlen Sie diese Option, wenn Sie nur Dezimeterpositionen

bendtigen (der Positionsstatus ,Fixed* wird nie erreicht).

95,0 95 % Konfidenzniveau

99,0 |99 % Konfidenzniveau (Vorgabe und empfohlene Einstellung)

99,9 99,9 % Konfidenzniveau




— EGNOS, GLONASS, GALILEO: Mit SBAS (EGNOS),
Glonass und/oder Galileo kann der Rover manchmal
eine Position auch dann berechnen, wenn dies nur mit
GPS nicht moglich ist.

— Die Option Virtuelle Antenne ist standardméaBig
ausgeschaltet. Die virtuelle Antenne ist als generische
ADVNULLANTENNA-GNSS-Antenne definiert. Wenn
Sie sie aktivieren, konnen alle erfassten Daten von der
tatsachlich verwendeten GNSS-Antenne auf dem
Signaleingangspegel dekorreliert werden. Das ist
nitzlich, wenn Sie die erfassten Rohdaten mit den
Rohdaten der Basis eines Fremdherstellers im
Postprocessing auswerten méchten.

— Sende Datei nach Konfiguration: Sie kdnnen festlegen,
dass der Empfanger weitere Befehle ausfiihren soll
(spezielle $PASH-Befehle), wenn Sie zur

Konfiguration auf tippen. Diese Befehle miissen
als Textdatei vorliegen. Solche Dateien kénnen Sie
zum Beispiel Uber Gerate > GPS Tools > Befehl senden.
Wahlen Sie die bei der Konfiguration auszufiihrende
Datei durch Antippen der blauen Schaltflache und
markieren des entsprechenden Dateinamens.

— NMEA-Ausg. Port: Sie kdnnen eine oder mehrere NMEA-
Nachrichten (GGA, GLL, RMC, VTG, GSV, GSA, ZDA,
GST) am hier gewahlten Ausgang (Bluetooth oder Port
A) ausgeben. Tippen Sie nach dem Festlegen des
Ausgangs (fur alle NMEA-Nachrichten identisch) auf
die Schaltflache Konfiguration und wahlen Sie fiir jede
bendtigte NMEA-Nachricht die Ausgaberate (in Hertz
oder Sekunden).

Tippen Sie anschlieBend auf [E, um die NMEA-
Nachrichten zu aktivieren. Tippen Sie erneut auf diese
Schaltflache, um die erweiterten Parameter zu
bestatigen.

Einrichten der Datenverbindung

e Tippen Sie auf das Register RTK. Auf diesem Register
richten Sie die Datenverbindung auf Roverseite fiir das zu
verwendende Netz oder die Basis ein. Es gibt
verschiedene Konfigurationsmoglichkeiten:

1. Verwenden des internen Funkgerates
2. Verwenden des internen Modems flr eine
Netzverbindung (TCP/IP, Ntrip oder SpiderNet)
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3. Verwenden eines externen Funkgerates an Anschluss A
des ProMark 800 (Satel, ARF7474B EU oder
ARF7474A NA)

Verwenden eines externen Gerates an diesem
Anschluss (beispielsweise externer
Korrekturdatenempfanger)

4. Verwenden des internen Modems des
Datenerfassungsgerates fiir eine Netzverbindung (TCP/
IP Direkt, UDP/IP Direkt, NTRIP oder SpiderNet)

Das Einrichten der Datenverbindung mit diesen Geraten
wird in der Folge erlautert.

1. Einrichten des internen Funkgerétes (,,Internal ADL"):
(Der interne Port D wird mit 38400 Baud, Paritat
,Keine“ und 1 Stoppbit verwendet.)

Weitere Einstellungen kdnnen (ber Kl neben dem
Feld Gerat vorgenommen werden, nachdem Sie im Feld
Gerédt den Eintrag ,,ADL intern* ausgewahlt haben
Siehe unten.

Parameterna Optionen
me

Wahlen Sie hier dasselbe Protokoll wie an der Basis.
Verfligbare Protokolle: Trimtalk, Transparent, Satel,

Funk Ausgangsleist. An

Protokoll: Transparent - Protokoll

Svom Margeant[Amaten <] TrimMarkll/lle, TRIMMARKS3, TT450S und Transparent
Kanal: : 446.7000MHz Rd FST.
Squeich: foch -] LAutomatisch* ist empfohlen. Im automatischen Modus

b d: . N ) P
e w—— wird das Funkgerat automatisch beim Einschalten des

Scrambiing Strom Man- | Empfangers eingeschaltet. Es wird erst ausgeschaltet,
agement wenn Sie den Empfanger ausschalten. Im manuellen
Modus wird es nur beim Konfigurieren des Rovers einge-
schaltet.

Wahlen Sie den verwendeten Kanal (Kanalnummer, Fre-
quenz).

Die Werkseinstellung ,Hoch” bietet maximale Empfind-
lichkeit fiir eingehende Signale. Dies ist die empfohlene
Einstellung.

Squelch ,Mittel“ und ,Niedrig“ sind fiir Félle gedacht, in denen
lokale Stérungen oder andere Funksignale den Empfan-
ger ungew(inscht aktivieren. Bei Verwendung dieser Ein-
stellungen kann sich die Funkreichweite verringern.
BUber Air | Finf mdgliche Baudraten: 4800, 9600, 19200, 8000 oder
Baud 16000

Kanal

24



w

Sram Management [VanEl___7]
Band: 90071800 -
Anbieter: enuizerdefinier

Parameterna

me Optionen
\FI:I:ll)::\kler Setzen Sie diesen Parameter wie beim Pacific-Crest-
Sender an der Basis. Deaktivieren Sie die Option, wenn
besserung . i :
(FEC) an der Basis ein anderes Funkgerat verwendet wird.

Setzen Sie diesen Parameter wie beim Pacific-Crest-
Scrambling |Sender an der Basis. Deaktivieren Sie die Option, wenn

an der Basis ein anderes Funkgerat verwendet wird.

Ubertragen Sie die Einstellungen mit an das
Funkgeréat. Dies kann einige Sekunden dauern. FAST
Survey zeigt anschlieBend das Fenster zur GPS-
Roverkonfiguration an.

. Verwenden des internen Modems des ProMark 800 (Es

wird stets der interne Port E mit einer Baudrate von
19200 Baud, Paritat ,,keine* und 1 Stoppbit
verwendet.):

Wahlen Sie im Feld Gerét den Eintrag ,,GSM intern®.
Wahlen Sie die Art der Netzverbindung im Feld Netzw.
direkt darunter (,,Kein*“ bedeutet, dass das Modem
nicht aktiv ist).

Tippen Sie neben dem Feld Gerét auf il um auf die
Einstellungen flr das interne Modem zuzugreifen. Die
folgende Tabelle fasst die Modemeinstellungen
zusammen:

Feld Einstellung

Einstel.

PIN:

Autamatische Armiahl

Anwahlart:
26/3G Modus:

LAutomatisch”ist empfohlen. Im automatischen Modus wird
das Modem automatisch beim Einschalten des Empfén-

Strom gers eingeschaltet. Es wird erst ausgeschaltet, wenn Sie
Manage- |den Empfanger ausschalten. Im manuellen Modus wird es
ment nur beim Konfigurieren des Rovers eingeschaltet. Wenn

Sie die automatische Anwahl verwenden méchten, miissen
Sie ,Automatisch” aktivieren.

Wahlen Sie das an lhrem Aufenthaltsort verwendete Fre-

Band quenzband fiir GSM-Verbindungen.

Wahlen Sie den Namen des Mobilfunkanbieters. Es gibt
drei voreingestellte Anbieter: Cingular, T-Mobile und Movi-
Star. Wenn Sie einen anderen Anbieter nutzen, wahlen Sie
Anbieter | hier ,Anderer und tippen Sie auf die Schaltflache Einstel-
lungen darunter, um die Parameter fiir den Anbieter
einzugeben (APN-Server, APN-Benutzername und APN-

Kennwort).
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Feld Einstellung

Geben Sie die PIN der in den ProMark 800 eingelegten

PIN SIM-Karte ein.

Wahlen Sie je nach Anbieter ,Analog* oder ,Digital“. ,Ana-
Anwahlart |log* istim Normalfall die richtige Wahl. Im Zweifel wenden
Sie sich an den Mobilfunkanbieter

Aktivieren Sie dieses Kastchen, wenn Sie nach dem Aus-

A'utoma- und Einschalten méchten, dass der Empfanger sich autom-
tische ) . X .
Anwhal atisch mit dem zuletzt verwendeten Ntrip-Mountpoint oder
dem zuletzt verwendeten Direct-IP-Server verbindet.
26/3G- Sie kénnen bestimmen, dass nur 2G-Netze oder - je nach
Modus Verfligbarkeit am Basisstandort — 2G- oder 3G-Netze ver-

wendet werden.

Wenn Sie Netzw. = ,NTRIP* wahlen, missen Sie

anschlieBend neben dem Feld Netzw. auf Kl tippen,
um auf die zuséatzlichen Einstellungen zuzugreifen
(Ntrip-Broadcaster, |P-Adresse, Port, Benutzername
und Kennwort).

Tippen Sie dann auf [, um die neuen Einstellungen
zu Ubernehmen und die Source-Table vom Ntrip-
Anbieter herunterzuladen. Das Register RTK wird
wieder angezeigt. Wahlen Sie weiter unten auf dem
Bildschirm im Feld NtripinfoCaster eine der Stationen
des Ntrip-Anbieters als Basisstation fir diesen Rover
aus.

Uber il neben diesem Feld kdnnen Sie die
Eigenschaften der Station anzeigen (Kennung, Format,
Position usw.).

Wenn Sie Netzw. = ,, TCP/IP Direkt" oder ,,SpiderNet"
wahlen, erscheint weiter unten das Feld Basiskennung.
Hier kdnnen Sie den Namen der Basisstation fiir den
Rover auswahlen.

Wenn das Feld Basiskennung leer ist, missen Sie tber

die Schaltflache il die Eigenschaften der
Station(en) festlegen: Name, IP-Adresse, |P-Port
(sowie fur SpiderNet noch Benutzername und
Kennwort). Mit Ubernehmen Sie die Station und
kehren zum Register RTK zurlick. Wahlen Sie den
Namen der neuen Station im Feld Basiskennung aus.

. Verwenden eines externen Funkgerites oder eines

anderen Geréates an Port A des ProMark 800 (die




Paritat ist stets , keine", die Anzahl der Stoppbits
betragt immer 1):

Typ des Funkgeréts Mégliche Baudraten
Satel 19200, 38400
ARF7474A NA oder ARF7474B
nur 9600

EU

1200, 2400, 4800, 9600, 19200,

Kabel oder generisches Gerat 38400, 57600 oder 115200

Fir alle Funkgeratetypen bis auf Satel sind weitere
Einstellungen erforderlich.

Diese Einstellungen kdnnen uber R/ neben dem
Feld Gerat vorgenommen werden, nachdem Sie das
entsprechende Funkgerat im Feld Gerét ausgewahlt
haben Siehe unten.

Satel: Nichts

ARF7474B EU, ARF7474A NA:

Parametername Optionen
Wahlen Sie den verwendeten Kanal (Kanalnum-
mer, Frequenz).

Kanal

. Verwenden eines Mobiltelefons als GSM-Modem:
Wahlen Sie im Feld Gerét den Eintrag ,,Feldrechner
Internet”. Legen Sie dann die Art der Netzverbindung
fest (TCP/IP Direkt, UDP/IP Direkt, NTRIP oder
SpiderNet).

Verwenden Sie ,,Datenerfassung per Internet” in
CDMA-Mobilfunknetzen. Eine Bluetooth-Verbindung
zwischen Datenerfassungsgerat und Mobiltelefon ist
erforderlich.

Wenn Sie Netzw. = ,NTRIP* wahlen, missen Sie

anschlieBend neben dem Feld Netzw. auf R | tippen,
um auf die zusétzlichen Einstellungen zuzugreifen
(Ntrip-Broadcaster, |P-Adresse, Port, Benutzername
und Kennwort).

Tippen Sie dann auf [E, um die neuen Einstellungen
zu Ubernehmen und die Source-Table vom Ntrip-
Anbieter herunterzuladen. Das Register RTK wird
wieder angezeigt. Wahlen Sie weiter unten auf dem
Bildschirm im Feld NtripinfoCaster eine der Stationen
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des Ntrip-Anbieters als Basisstation fiir diesen Rover
aus.

Uber Kl neben diesem Feld kdnnen Sie die
Eigenschaften der Station anzeigen (Kennung, Format,
Position usw.).

Wenn Sie Netzw. = ,, TCP/IP Direkt”, ,,UDP Direkt" oder
,SpiderNet“ wahlen, erscheint weiter unten das Feld
Basiskennung. Hier konnen Sie den Namen der
Basisstation flir den Rover auswahlen.

Wenn das Feld Basiskennung leer ist, missen Sie tber

die Schaltflaiche R die Eigenschaften der
Station(en) festlegen: Name, IP-Adresse, |P-Port
(sowie furr SpiderNet noch Benutzername und
Kennwort). Mit Gbernehmen Sie die Station und

kehren zum Register RTK zuriick. I Wahlen Sie den
Namen der neuen Station im Feld Basiskennung aus.

¢ Sende Rover Pos. an Netzwerk: Abhéngig vom ausgewéhlten
Netz bzw. der ausgewahlten Station mussen Sie
moglicherweise die Position des Rovers (ibertragen, um
Korrekturdaten zu erhalten. Aktivieren Sie dazu diese
Option. In allen anderen Fallen wird sie nicht bendtigt.

e Ubertragen Sie die Einstellungen mit an das
Funkgerat oder das Modem. Dies kann einige Sekunden
dauern. FAST Survey zeigt anschlieBend das Fenster zur
GPS-Roverkonfiguration an.

Ubertragen der Konfiguration zum Rover

Nachdem Sie alle Parameter auf allen Registern im
Roverkonfigurationsfenster eingerichtet haben, missen Sie
die Konfiguration mit zum Rover Ubertragen.

Priifen Sie die Empfangerfunktionen im RTK-Modus Uber
Monitor/Skyplot. Siehe Verfiigbarkeit einer , fixierten*
Positionslésung vor RTK-Messbeginn on page 29.
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Verfiigharkeit einer ,fixierten Positionslosung vor RTK-Messbheginn

Der Rover beginnt dann mit dem Empfangen der
Korrekturdaten von der gewahlten Basis. Das Format der
eingehenden Korrekturen (RTCM2.3, RTCM 3, CMR, CMR+,
DBEN) wird automatisch erkannt). Fiihren Sie vor dem Beginn
der Vermessung folgende Schritte aus:

e Tippen Sie im Meni Gerate auf die Schaltflache Monitor/
Skyplot.

e Priifen Sie die angezeigten Parameter. Die Werte fir HRMS
und VRMS sollten sehr schnell von wenigen Metern auf 10
bis 20 mm sinken. Der Positionsstatus sollte von ,,AUTO"
zu ,,FLOAT* und schlieBlich zu ,,FIXED* wechseln.

= {iberwacl /S [ ¢ ]
SAT-Anz. SAT-Info Ref

SAT-Anz. SAT-Info Ref

Qualitat Positian Quaiitat TN
Status: FLOAT Status: FIXED

Alter: 20s Extarnal Alter 00s Internal
Satelliten: 12 Anterna Satelliten: 14 Anterna

Zeit bis Fix: B0s
Lokaler HW 17189814 ,6709 Lokaler Hid 5238465,3033
Lokaler RiA: 2010216.1754 Lokaler R £12715.2410

Lokale Hihe: 284.0283

Lokale Hihe: 82,3560
HDOF: 110 TDOP: 1,10 HDOP: 080 TDOF: 0.90 [Reset
VDOP: 170 GDOP: 228 | RTK VDOF: 1.40 GODOP: 1.84 | RTK
FOOP: 2.00 B

--Erb\nder PDOP: 160 [yinding trer
HRMS: 0,945 HRMS: 0.015 -

WRMS: 0.669 GSM: Bereit YRMS: 0.018 GSM: Online

Andere Fenster der Funktion Monitor/Skyplot zeigen
Einzelheiten zur Konstellation, zur Basisposition und zur
RTK-Positionslésung:
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SAT-Anz.
Qualitat Pasition

Position

[ Qualitat |
SAT-Info

Breits: 1 47°17'96,28516" W GLonass

Lénge: W 1°30'32.56122" Wsens

Elipsoid Hihe: 79,7250 Wors

GEOQID: Keine Geaiddatei g¢

Oreth, Hihe:  Keine Geoiddatei N Unterus

Lokalisierungdate -

keine signal-Rausch-Verh, Sat
Lokale Hihe:  79.7250 &)

Lokaler Hochwert 5239486.1111 & Ld
Lokal Rechtswert 6127158911 0 1 3 5 & 16 18 19 21 22 29

=
Qualita Position Qualitit
SAT-Info Ref
R |_W_ | P |Ew | e Referenzstationskaordinaten
1 GPS 186 79< 45 Breite: N 47°17'56,27892"
3 GPS 26 32> 37 o W 1°30'32.50410"
ES,, ggg 22746 :g 3? | Ellipgoid-Hohe: 88,0970
16* GPS 22 76 42 || AR ;0.0000
18* GPS 124 22 36 Entfarnung zur Refierenz:
19 GPS 262 4 28 60,078 cm
21 GRS 80 64 43 [
2% GPs 156 7 28
2% GRS 78 13 31
3% GRS 198 18 20 Hochwert: 262586.6605
1200 585 200 34 30 [ Rechtswert:  200204.6428
Hihe: 42,0226

Fir Ntrip und Direct IP kdnnen Sie auf dem Register
Qualitét Gber die Schaltflache Trennen/Verbinden die
Netzverbindung steuern. Ein horizontaler Balken zeigt die
Feldstarke des GSM-Signals bei aktivem Modem. Wenn
das Modem nicht verbunden ist, verschwindet der Balken.

Im Direktwahlmodus wird auf diesem Register die
Schaltflache Auflegen zum Beenden der Verbindung mit
der Basis angezeigt.

Tippen Sie auf &, nachdem Sie sich vergewissert haben,
dass der Positionsstatus FIXED lautet. Sie kehren zum
FAST-Survey-Men( zum Beginnen der Vermessung
zurlck.



Fast Survey’s RTK Grundfunktionen anwenden

Ubertragen von  So funktioniert's:
Absteckpunkten e Verbinden Sie den Empfanger oder das
Datenerfassungsgerat iber das USB-Kabel mit dem
Birocomputer. Setzen Sie den ProMark 200 oder den
ProMark 100 in die Dockingstation ein und verbinden Sie
die Dockingstation tber das USB-Kabel mit dem
Computer.
e ActiveSync muss auf dem Computer installiert und fir
USB-Verbindungen eingerichtet sein. Falls ActiveSync
nicht installiert ist, laden Sie die neueste Version von
dieser Webseite herunter:
http://www.microsoft.com/download/en/details.aspx?id=15

e Starten Sie GNSS Solutions auf dem Computer.

o Offnen Sie das Projekt mit den Absteckpunkten, die Sie
als Projekt zum Empfénger oder Datenerfassungsgerat
Ubertragen méchten.

e Wahlen Sie in der Kartenansicht alle Referenz- und
Zielpunkte fur das Projekt.

e Wahlen Sie Projekt>Positionen in externes Gerit iibertragen.

e Wahlen Sie RTK-Projekt und dann FAST-Survey-Feldrechner.

e Klicken Sie auf OK.

e Geben Sie einen Namen fiir das Projekt ein. Aktivieren Sie
Ausgewibhlte Ziele und Referenzen und klicken Sie auf OK.
Der Dialog ,,Datenlibertragung” wird gedffnet.

e Wahlen Sie im Kombinationsfeld Active Sync und
aktivieren Sie Automatische Ubertragung.

e Mit OK stellen Sie die Verbindung zum Empfanger oder
Datenerfassungsgerat her und tbertragen das Projekt (ins
Verzeichnis \MyDevice\FAST Survey\Data\).

e Schalten Sie nach der Ubertragung den Empfanger bzw.
das Datenerfassungsgerat aus, trennen Sie das USB-
Kabel und begeben Sie sich zur Absteckung in den
AuBendienst.

Abstecken von 1. Starten Sie FAST Survey und 6ffnen Sie das Projekt mit
Punkten den abzusteckenden Punkten.
2. Tippen Sie auf das Register Verm und dort auf Punkte
abstecken. Der angezeigte Bildschirm dient zur
Punktabsteckung.
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http://www.microsoft.com/download/en/details.aspx?id=15

3. Sie kénnen hier eingeben, welchen Punkt Sie abstecken
mochten. Geben Sie die Koordinaten entweder als
Hochwert, Rechtswert, Hohe ein oder wahlen Sie einen
Punkt in der Punktliste (siehe Datei > Punkte auflisten). Sie
kédnnen Punkte auch grafisch durch Tippen auf dem
Bildschirm oder iber Azimut, Schrag- oder
Horizontalstrecke bestimmen.

s—:- Punkte absteck Aufrufen der Punktliste
Beispiel einer Punktliste:
Name des
Absteckpunktes ———-Funkt:

|Zu Liste hinzuf.| ‘Zn Liste wéhlen‘

Hochw, : Rechtsw,:  Hehe: i aE
Koordinaten des [262710.000] [309067.000] [s1.0000 | Punktn... | Hochwert | Rechtsw. ., | HE
Absteckpunktes Quelle:  Aktuelles Projekt B FTO001 | 252710.00 | 309067.00 |81

B PTO00Z | 262707.13 | 309145.23 | 8(
B PTO003 | 262666.92 | 309147.63 | 8

4

Beschreibung ;
Pl Azirmut: & FTO004 | 262665.96 | 309069.12 | 50

4

4

4

On weigung: B PT000S | 262690.86 | 309105.50 | &0
+ H. Entfiernunc B PT0006 | 262636.26 | 309106.46 |81
B B PTRO10| 262637 24 | 309150,02 | &3

Aufrufen der grafischen Anzeige

4. Tippen Sie nach dem Auswahlen eines Punktes auf .
Mit dem nun angezeigten Fenster kdnnen Sie den Punkt
ansteuern.

Zurtck zum Standardeinstellungen
Punktauswahlbildschirm fuir Punktaufzeichnung
einrichten

“;"- ABST.-PKT

Aufrufen des unten
gezeigten Bildschirms
(Wéhlen Sie im Menu , Text".)

Néchster Absteckpunkt =
. Aufrufen der
i?;:;:i;ﬂizt o FIXED g, 1m | Uberwachungsanzeige
— Aktuelle Position

Aktueller Status der Q und Richtung
Positionslésung @ ®3b Absteckpunkt (Ziel)

Name, Koordinaten PlePTRIL BescrUT 022 17205

des Absteckpunktes h1:252505.76 1 £:309253.496 2:30.3136 GNSS-Antennenhohe

Qu‘alitétsdaten, Klaffen glgg%g;)m YEMS:0.0d5

(Mit dem Auf- bzw. Auftrag 0.221

Abwirtspfeil blenden Sie | |$Gd 0.598 0st0.620

diese Daten ein bzw.aus.) D @ Anzeigeparameter

| |

T
MaBstabseinstellungen
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Der gelbe Helm ruft das 5. Tippen Sie, sobald der Abstand zum Absteckpunkt zu

Funktionsmend auf! gering ist, um auf dem Bildschirm deutlich erkennbar zu
[ viire sein, auf den gelben Helm oben links und wahlen Sie im
S Daten.anzeigen. <At Kontextmenii den Eintrag Text.

i= Punkte Alt+
IDGH%, Riwi & Entf. Alt+ Ein neues Fenster mit einer exakteren Anzeige der
& Notiz verfassen  Alt+ Reststrecke zum Absteckpunkt erscheint. (Um wieder den
vorherigen Bildschirm anzuzeigen, wéhlen Sie in diesem
Men( einfach Grafisch)
Aufrufen der vorherigen “:-"- IMP PT W
Seite (Wéhlen Sie im ABSTECKUNGSPKT.: HO:[6 |
Meni ,Grafik".) NDRTH Pkt]s |
Aktuelle Position —— Beschr.:
und Richtung ErkiF o
SPEICH
Absteckpunkt (Ziel) NACHST Auswahl der anzuzeigenden
UBW/SAT Einweisungsdaten
FIXED 12/1 (unterhalb)
Aktueller Status der —— | [aBST-AZ/5TR -]
Positionslsung ENTF: 0.129 Auswahl der fiir den Punkt
AZP: 0.159 anzuzeigenden Daten:
AUF: 0.090 KONFIG: Koordinaten oder
[Mi5230486 4287 E:612715.6405 2:82 ¥ Qualitétsdaten

Sobald der Abstand innerhalb der Abstecktoleranz liegt,
die unter Gerate > Toleranzen festgelegt wurde, erscheinen
in den vier Ecken des Ziels Markierungen. Sie kdnnen den
Punkt nun abstecken.

6. Tippen Sie auf SPEICH, um die Punktposition abzulegen.
Falls HRMS und VRMS groBer als die unter
Geréate>Toleranzen gewahlten Werte sind, erscheint ein
entsprechender Hinweis. Ein neues Fenster zeigt die
Koordinaten von Absteck- und Planpunkt.

-, -
=, ABST.-PKT HEY B vl x
ABSTECKUNGSPKT.: Hi:[6
BASE STATION 2 Fkt:|3 Bhst: aufbau:
P Beschr.: Mord  5230466.275 5230466.362
[ILL 0.021 Ost 612715720 612715744
SEien Hihe: 81378 81,348

& NACHST #hirag 0,030

0.05 m 0BW/SAT Beweg Entf:0.092 m.  AZP:9944'37"
FIXED 12/1 V-ah. 1 Hiih
|sesT-p2/5TR T |voe: s
ENTF:0.093
AZP:341° HRMS 0,386 YRMS:0.482
AUF:0.021 AL IAEE Punktspeich,  PDOP:L3
[M:5235466.4976 Ex612715.4665 2282 7| | purkt [3
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7.

Aufzeichnen von
Punkten

1.

Tippen Sie zum Ubernehmen auf . Die Meldung
,Punkt gespeichert” wird kurz angezeigt. AnschlieBend
wird die Liste der Absteckpunkte angezeigt. Wahlen Sie
nun den nachsten Punkt.

Wenn alle Punkte abgesteckt sind, kehren Sie mit
oben rechts zum Men( zurick.

Tippen Sie auf das Register Verm und dort auf Punkte
messen. Der angezeigte Bildschirm dient zur
Punktaufnahme.

Die folgende Abbildung fasst die dort verfiigbaren
Funktionen zusammen.

Punktaufzeichnung
mit Mittelwertbildung

Punktaufzeichnung
(allgemeiner Fall)

Punktaufzeichnung
mit Exzentrum

Standardeinstellungen fiir
Punktaufzeichnung einrichten

Aufrufen der
Uberwachungsanzeige

Geben Sie den
Punktnamen und die
Beschreibung in diesen
beiden Felder ein.

Aktuelle Position
und zugehorige

—

Qualitatskennzahlen

FIXED leill | 20m |
Aktuelle Position
/ und Richtung
[&=
Grafischer Anzeigebereich
PROPTRIL Besct[Ro450  HT IR

M:262583.064 E:309294.26152:46.53§i
HRMS:0.013 VRMS:0.015

RYENEVEYEYEN

MaBstabseinstellungen

GNSS-Antennenhohe

Anzeigeparameter

w

. Geben Sie den Punktnamen und die Beschreibung in die

beiden entsprechenden Felder (siehe oben) ein.

. Tippen Sie auf die Schaltflache , A*.
. Geben Sie die Anzahl Messungen ein, die durchgefihrt

werden missen, bevor FAST Survey eine gemittelte
Position flr diesen Punkt berechnen darf.

Geben Sie zum Beispiel ,,5* ein und tippen Sie auf .
Nun werden Meldungen zu den 5 geforderten Messungen
angezeigt. AnschlieBend zeigt FAST Survey die
gemittelten Koordinaten an.

. Tippen Sie zum Ubernehmen auf . Die Meldung

»Punkt gespeichert” wird kurz angezeigt. Der Punkt und
seine Beschreibung erscheinen auf dem Bildschirm.



6. Wenn alle Punkte erfasst sind, kehren Sie mit oben
rechts zum Mend zuriick.

Aufzeichnen von 1. Wahlen Sie im Register Verm den Eintrag Intervallmessung..
Linien Zwei verschiedene Modi sind verfiigbar: Zeit und Abstand.

2. Fir die Distanz (Aufzeichnung nach Abstand) missen Sie
eine horizontale und vertikale Schrittweite (in der

!:_;,. Auto-Speid

x eingestellten MaBeinheit) in den Feldern Lage und Ho
I(:Dtegvat!nathi eingeben. Geben Sie fiir Zeit das Sekundenintervall ein.
Lags [1B0000__| 3. Geben Sie einen Punktnamen fir den ersten Punkt im

Hoi Feld StartPkt-Nr ein. Das Feld wird nach jedem
O zett aufgezeichneten Punkt erhoht. Der Punktname darf auch
] nur Buchstaben enthalten (z. B. ,,ABCD"). FAST Survey
StartPlct-hr: 1 = H .
O e erganzt den Namen dann um eine Zahl: ABCD1, ABCD2,
[ Max. anz.Punkte: usw.

4. Mit wechseln Sie zum grafischen Bildschirm (siehe
unten) und beginnen mit der Punktaufzeichnung entlang
der Linie.

Unterbrechen/ Einrichten der

Wiederaufnehmen der
Datenaufzeichnung

Standardeinstellungen
fur Punktaufzeichnung
Manuelles Aufzeichnen —|
der Punktposition

Aufrufen der
Uberwachungsanzeige

Aktueller Status der

" . Aktuelle Position
Positionslésung f und Richtung
sl

Automatisch erhohte

Punktnummer @E—o — Grafischer
Pkt‘S ‘Besd‘ |HT:|6 | Anzeigebereich

[M:5230466.3> E:1612716.04 > 7:81.040
HRMS:0.419 ¥YRMS:0. 4732

——
ZALll(;Ziltlserizzsg:.?ar;i:é:Skennzahlen D

MaBstabseinstellungen

GNSS-Antennenhdhe

Anzeigeparameter

Mit 8 zeichnen Sie direkt eine Punktposition auf.

Die Pause-Schaltflache dient zum Unterbrechen der
Datenaufzeichnung im kontinuierlichen Modus.

Auch bei unterbrochener Aufzeichnung kénnen Sie mit §
Punkte manuell aufzeichnen.

Tippen Sie erneut auf die Pause-Schaltflache, um die
Datenaufzeichnung im kontinuierlichen Modus
fortzusetzen.
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Wenn Sie Uber ins Hauptmeni zurtickkehren, wird
die kontinuierliche Aufzeichnung automatisch beendet.

Verbinden Sie das Datenerfassungsgerat tiber das USB-
Kabel mit dem Computer. Setzen Sie den ProMark 200
oder den ProMark 100 in die Dockingstation ein und
verbinden Sie die Dockingstation tber das USB-Kabel mit
dem Computer.

Starten Sie GNSS Solutions auf dem Computer.

Offnen Sie das Projekt, zu dem Sie die Punkte hinzufiigen
mochten.

Wahlen Sie Projekt > Positionen von externem Gerat lesen.
Wahlen Sie RTK-Ergebnisse und dann FAST-Survey-
Feldrechner.

Klicken Sie auf OK. Der Dialog ,,Datenlibertragung* wird
gedffnet.

Wahlen Sie im Kombinationsfeld ActiveSync, aktivieren
Sie Automatische Ubertragung und klicken Sie auf OK. Ein
neues Fenster mit einer Liste aller Projekte auf dem
Datenerfassungsgerat erscheint.

Wahlen Sie das zu Ubertragende Projekt und klicken Sie
auf OK. Damit wird die Ubertragung gestartet.

Vektordaten relativ zu gemessenen Punkten sind nur in RW5-
Dateien enthalten. FAST Survey speichert Vektordaten direkt
in diesem Dateiformat und erstellt keine O-Dateien mit
diesen Daten.

Auswahlen der Methode zur Lokalisierung

Tippen Sie bei gedffnetem Projekt in FAST Survey auf das
Register Gerdte und wahlen Sie dort Lokale Anpassung. Das
Fenster zur Lokalisierung (Transformation) wird geéffnet,
das Register System angezeigt.

Hier wird der Name der bereits zuvor gewahlten Projektion
angezeigt (siehe Datei > Einstellubng > System). Wenn Sie
hier eine andere Projektion auswéhlen, andern Sie damit
die fir das Projekt verwendete Projektion. Achten Sie
darauf, dass die richtige Projektion fiir die Lokalisierung
gewahlt ist.

Tippen Sie auf das Register GPS und wahlen Sie eine
Transformation (Mehrpunkt oder Einzelpunkt). Bei Wahl
von ,Helmert” kann keine Einzelpunkttransformation
durchgeftihrt werden.



Einzelpunkt- oder Mehrpunktlokalisierung

1. Tippen Sie auf das Register Punkte. Hier kénnen Sie die
Passpunkte (Referenzpunkt) fiir die Transformation
(Lokalisierung) definieren.

Hinzufiigen eines — ]
Passpunktes zur Liste

".;"- Lnkalisierlm @ v
GeradKlot GPS
Punkte Nach Helmert

PRLMr, | Hochwert | Rechtswert | Hihe

| Liste der Passpunkte fir

Loschen des markierten den Lokalisierungsprozess
Passpunktes

|  Bearbeiten des
markierten Passpunktes

a] ] i

1 Ein-/AusschlieBen des
Hinzuf, | | Lasch, | |Bearb. | |andsus markierten Passpunktes in

Laden von Passpunkten aus Laden | |Zeigen | |anzeige| [Speich. die/aus der Lokalisierung
DAT- oder LOC-Dateien I

Speichern der aktuellen

Festlegen der Zeileninhalte in — Passpunk?e als DAT- oder
der Punktliste: geografische LOC-Datei
oder lokale Koordinaten

Aufrufen der Losungsanzeige

_*‘—:‘. Lokaler Pur
Bifte lokale Koordinatenwerts

eingeben. Es kinnen Punkmamen
aus dem akiuellen oder dem

Purkt aus Dater:

Lakaler Hit 8913 m.

Lakaler R 4956.7 m.

v imim e v min

Lakale Hihe

Sie missen fir jedes Passpunktpaar Koordinaten im
lokalen (6rtlichen) System und in WGS84 (Messung mit
der GNSS-Ausriistung) eingeben.

2. Tippen Sie auf Hinzu, um den ersten Referenzpunkt zu
definieren. Dazu wird das Fenster ,,Lokaler Punkt*
angezeigt. Sie kénnen auch im Projekt vorhandene Punkte
als Passpunkte hinzufligen:

e Geben Sie den Namen im Feld Punkt aus Datei ein. Die
lokalen Koordinaten des Punktes werden automatisch
eingelesen.

e Tippen Sie auf _i=|, um eine Liste der vorhandenen
Punkte zu 6ffnen. Markieren Sie einen Punkt und
tippen Sie auf die griine Schaltflache, um zum Fenster
,Lokaler Punkt* zuriickzukehren.

e Tippen Sie auf | um einen Punkt direkt in der
Kartenansicht auszuwahlen.
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3. Tippen Sie auf die griine Schaltflache (), um den
Namen und die lokalen Koordinaten des Passpunktes
einzugeben.

FAST Survey fordert dann zur Eingabe der WGS84-
Koordinaten des Punktes auf. Wahlen Sie eine dieser
Moglichkeiten:

e GPS Messung. Bei Wahl dieser Methode miissen Sie
Ihre Ausriistung exakt (ber dem Passpunkt platzieren.
Geben Sie dann an, wie viele Messungen gemittelt

® 675 Massung werden sollen, um die WGS84-Position des Punktes zu

() Eingabe Brots und Langs bestimmen (wir empfehlen mindestens 5 Messungen).
Tippen Sie auf die griine Schaltflache, um mit der
Messung zu beginnen. Das Ergebnis ist eine gemittelte
Position samt Residuen. Bestatigen Sie das Ergebnis.

¢ Eingabe Breite und Lénge. Geben Sie die drei WGS84-

. Lokalisie Koordinatenwerte fiir den Punkt im Format

() Aus Raw-Datei

»dd.mmssss“ (fur Breite und Lange) ein. Verwenden
News Funkt- 208 Sie fur die Hohe die fiir das Projekt gewahlte
sesroorg: [ | Streckeneinheit. Geben Sie bei Verwendung einer
e Geoiddatei die orthometrische Hohe ein, ansonsten die
ellipsoidische Hohe.
Anzzhi der Messunger e Aus Raw-Datei: Wahlen Sie einen Punkt im Projekt aus,
Statisch der die WGS84-Koordinaten des Passpunktes enthalt.
Erw. GPSHitel \ Dabei handelt es sich im Normallfall um einen zuvor

mit gleicher Systemkonfiguration (Basisposition und -
einrichtung usw.) gemessenen Punkt.

Sobald die lokalen und WGS84-Koordinaten eingegeben
sind, erscheint der Passpunkt in der Punktliste fiir die
Transformation.

4. Markieren Sie den Punkt in der Liste und tippen Sie auf
die Schaltflache An/Aus, um festzulegen, wie der Punkt in
FAST Survey verwendet wird.

Sie kdnnen den Punkt als Lagepasspunkt und/oder
Hoéhenpasspunkt definieren, indem Sie die
Kontrollkéstchen Horizontale Kontrolle und Vertikale
Kontrolle aktivieren bzw. deaktivieren. Sind beide
Kastchen deaktiviert (leer), wird der Punkt gar nicht in der
Transformation verwendet. Tippen Sie auf die griine
Schaltflache, um Ihre Wahl zu bestatigen.

wertikale Kontrolle

38



<

S tokaiig EENEEN v N x

aps
Punkte Nach Helmert

Pk... | Hochwert | Rechtsw... | Hahe

4] 1] I [»

Mabstah:1.000922
Durchschn. HRes:0.0200 Durchschn, YRy

5. Wiederholen Sie die letzten drei Schritte, bis alle
Passpunkte in der Liste enthalten sind.

Priifen Sie beim Hinzufligen neuer Punkte das Residuum
(die Restklaffe) fir jeden Passpunkt der Transformation
(Residuen werden unten auf der Anzeige ausgegeben). Je
kleiner diese Werte sind, desto hoher ist die Konsistenz
der gewahlten Passpunkte.

Ist ein Residuum ungewdhnlich hoch, sollten Sie den oder
die dafir verantwortlichen Punkte Gber die Schaltflache
Losch. aus der Liste 16schen. Sie kdbnnen den Punkt auch
Ober die Schaltflache An/Aus aus der Transformation
herausnehmen.

Wenn Sie nur zwei Passpunkte eingeben, steht die Option
2 Pt.-Drehung. zur Verfiigung. Ist die Option aktiviert, wird
der zweite Punkt nur flir die Rotation verwendet, nicht
jedoch fur den MaBstabsfaktor.

6. Tippen Sie auf , wenn Sie mit den Residuen zufrieden

sind. AnschlieBend werden Sie aufgefordert, die
Punktliste als LOC- oder DAT-Datei zu speichern.

7. Geben Sie der Datei einen Namen und tippen Sie auf

. Damit ist die Transformation abgeschlossen und
aktiv. Alle ab jetzt neu gemessenen Punkte werden im
lokalen System (Gitter) definiert.

Punkte im Projekt, die bereits vor der Transformation
gemessen wurden, kdnnen mit FAST Survey automatisch
in das neue lokale System tberfiihrt werden (FAST Survey
zeigt eine entsprechende Meldung an). Wenn Sie
zustimmen, wird das Fenster ,,Rohdatei auswerten*
gedffnet.

Tippen Sie einfach auf , um die Koordinaten dieser
Punkte erneut zu berechnen. AnschlieBend wird die Liste
der transformierten Koordinaten angezeigt.

ANMERKUNG: Sie missen im Lokalisierungsfenster auf
tippen, damit die neue Lokalisierungsdatei
(Transformation) aktiviert wird. Die Schaltflache Sichern

speichert die Lokalisierungsdatei lediglich, ohne die
Transformation anzuwenden.
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dv: 0.02 m
dz. o m
rotx: |0.0023

roty: |0

rotZ: |0.00217
MaBstab 10000000058

Aus Pt berechnen
[ausgabe in txt-Datei

System | GeradKlot | GRS |
Nach Helmert

015 m

Verwenden einer
Geoiddatei in der

40

Transformation

Helmert-Transformation

1. Tippen Sie bei gedffnetem Projekt in FAST Survey auf das
Register Gerate und wahlen Sie dort Lokale Anpassung.

2. Tippen Sie auf das Register GPS und wahlen Sie die
MehrLokalisierungsmethode.. ,,Helmert".

3. Tippen Sie auf das Register Nach Helmert und geben Sie
die sieben Parameter zur Definition des neuen Datums
des lokalen Systems ein.

4. Tippen Sie auf [El. Damit ist die Transformation
abgeschlossen und aktiv. Alle ab jetzt neu gemessenen
Punkte werden im lokalen System (Gitter) definiert.

Berechnen der Helmert-Parameter aus einer Mehrpunkt-

Lokalisierungsdatei

e Befolgen Sie die Anleitungen zum Durchfiihren einer
Mehrpunktlokalisierung.

e Tippen Sie nach dem Definieren aller Punkte auf das
Register Nach Helmert.

e Tippen Sie auf die Schaltflache Aus Pkt. berechnen. FAST
Survey berechnet die sieben Helmert-Parameter und zeigt
das Ergebnis in den entsprechenden Feldern an.

e Sie kdnnen die sieben Parameter als Textdatei speichern;
tippen Sie dazu auf Ausgabe in Txt-Datei und geben Sie den
Dateinamen ein.

Auf der Ashtech-Website steht eine Geoid-Bibliothek zur
Verfligung. Sobald Sie ein Geoid heruntergeladen haben,
mussen Sie es mit dem Hilfsprogramm ,,Extract” (ebenfalls
auf der Webseite zu finden) in eine GSF-Datei umwandeln.
Diese Datei kann in FAST Survey verwendet werden. Die
umgewandelte Datei kann anschlieBend mit ActiveSync auf
das Datenerfassungsgerat ibertragen werden.

Dieser Vorgang wird unten genauer erklart. Beachten Sie,
dass Sie mit dem Hilfsprogramm ,,Extract" die geografische
Ausdehnung des Geoids vor der Ubertragung zum
Datenerfassungsgerat einschranken kénnen.

Ubertragen eines Geoids auf Ihren Computer

e Rufen Sie am Blrocomputer die folgende Webseite auf:
http://resources.ashtech.com/GEQOIDS,

e Wahlen Sie das gewiinschte Geoid durch Anklicken der
Verknlpfung. Sie werden aufgefordert, die Datei
Install_<Geoid-Name>.exe auf Ihrem Computer zu
speichern.



http://resources.ashtech.com/GEOIDS

¢ Klicken Sie auf Save File (Datei speicher) und warten Sie,
bis die Ubertragung abgeschlossen ist.

e Fihren Sie die Datei Install_<Geoid-Name>.exe auf |hrem
Computer aus. Befolgen Sie zum AbschlieBen der
Installation die Anleitungen auf dem Bildschirm.

Falls Ihr Datenerfassungsgerat tiber ActiveSync mit dem
Computer verbunden ist, werden Anleitungen zum
Installieren der Geoiddatei auf dem Empfanger angezeigt
(Zielverzeichnis \Program Files\Geoids Datal). Tippen Sie
auf ,,Nein*.

Installieren des Hilfsprogramms ,,Extract* auf lhrem
Computer

e Rufen Sie erneut die Webseite auf: http://
resources.ashtech.com/GEQIDS,

e Klicken Sie im Men( links unten auf Extract Tool.

e Klicken Sie erneut auf die Verkntpfung Extract Tool
(dieses Mal ganz unten auf der Seite). Sie werden
aufgefordert, die Datei /nstall_Geoids.exe auf lhrem
Computer zu speichern.

e Klicken Sie auf Save File (Datei speicher) und warten Sie,
bis die Ubertragung abgeschlossen ist.

e Fihren Sie die Datei Install_Geoids.exe auf lhrem
Computer aus. Befolgen Sie zum AbschlieBen der
Installation die Anleitungen auf dem Bildschirm. Klicken
Sie abschlieBend auf Close (SchlieBen).

Vorbereiten des Geoids fiir FAST Survey
e Wahlen Sie Startmenii>Alle Programme>Ashtech> Geoids.

e Wahlen Sie File>Open. Das Programm zeigt den Ordner mit
dem heruntergeladenen Geoid an.

e Markieren Sie das Geoid und klicken Sie auf Offnen.

e Wahlen Sie File>Save und dort als neues Format die
Option ,,GSF-Datei (*.gsf)“. Geben Sie einen Namen flr
die Datei ein und klicken Sie auf Save. Ohne weitere
Auswahl wird die GSF-Datei im selben Ordner wie die
heruntergeladene Geoiddatei gespeichert.

e Kopieren Sie die GSF-Datei mit Microsoft ActiveSync in
den Ordner ...\FAST Survey\Data\ auf dem Empfanger.

Auswahlen eines Geoids fiir die Transformation in FAST
Survey
Schritte in FAST Survey:
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Tippen Sie im Men( Gerate auf die Schaltflache Lokale
Anpassung.

Tippen Sie auf das Register GPS.
Tippen Sie auf die Schaltflache Geoid Datei. Der Ordner

,\MyDevice\FAST Survey\Data\" wird ge6ffnet. Wahlen Sie
hier die soeben (bertragene Geoiddatei.

Markieren Sie die Datei und tippen Sie auf [E. Der Name
der Geoiddatei wird unter der Schaltflache Geoiddatei
angezeigt. Ab jetzt wird das Geoid in der Transformation
far die Umrechnung von Héhen verwendet.

Deaktivieren einer verwendeten Geoiddatei
Schritte in FAST Survey:

Tippen Sie im MenU Geréte auf die Schaltflache Lokale
Anpassung.

Tippen Sie auf das Register GPS.

Tippen Sie auf die Schaltflache Geoi Ddatei. Der Ordner
»\MyDevice\FAST Survey\Data\" wird gedffnet.

Markieren Sie die Datei des momentan verwendeten
Geoids.

Tippen Sie auf [E3. Der Name der Geoiddatei wird nicht
langer unter der Schaltflache Geoid Datei angezeigt und
das Geoid wird in FAST Survey nicht mehr verwendet.



Fast Survey‘s Rohdaten-Aufzeichnung anwenden

Aufzeichnen von
Rohdaten im
statischen oder
kinematischen
Modus

Sie kdnnen in FAST Survey Rohdaten im statischen und
kinematischen Modus aufzeichnen.

Datmt Ko Im kinematischen Stop-and-Go-Modus kénnen Sie mehrere

Punkte besetzen und Anfang sowie Ende der statischen

[t Aum aniingen] Beobachtungen dieser Punkte markieren. Diese Ereignisse

N werden in die Rohdatendatei geschrieben. Beim Auswerten

der Rohdatendatei in GNSS Solutions miissen Sie festlegen,

[imrrng ] dass es sich um eine kinematische Messung handelt.

Freler Empfingerspeicher: 1. Tippen Sie auf das Register Verm und dort auf Rohdaten
e speichern.

2. Tippen Sie auf Start Datei. Die aktuellen Einstellungen
werden angezeigt.
3. Sie kdénnen die Einstellungen andern oder beibehalten:
e Elev Mask (Hohenmaske): Elevationsmaske in Grad
(Vorgabe: 5 Grad)
e Antennenhohe: Aktuell eingestellte Antennenhdhe in
der gewahlten Einheit. Uber die Schaltflache Change
Ant. (Ant. wechseln) kénnen Sie einen anderen Wert
eingeben. Markieren Sie zuerst die Messart (Vertikal

Antennenhdhe:  2,0000 m

Storage Location: [0 oo ] oder Schrag) und geben Sie dann den gemessenen
ntervall Wert ein.

e Wahlen Sie das Speichermedium, auf dem die Datei
abgelegt werden soll.

¢ Intervall: Aufzeichnungsintervall fir die Rohdaten (in
Sekunden).

4. Tippen Sie auf . Oben auf dem Bildschirm erscheint
der Hinweis Datei: Protokolliere..., wahrend die
Rohdatenaufzeichnung lauft. Die Rohdatendatei wird
automatisch gemaB den ATOM-Konventionen benannt:

G<Punktname><Index><Jahr>.<Tag>

<Punktname> ist der im Feld Orts Name zuletzt
eingegebene Name.

43



Freier Empfangerspeicher: 97948 KB

Qrts Name: m
Orts Attr.:
antennenhihe: 2.0000 m

Intervall fin Sekunder  [10000

Erfassung stoppen:

) Maruell @ nach Minuten

5. Uber Neue Aufn. anhingen fligen Sie den Namen des
vermessenen Objekts (Punkt oder Linie) in die
Rohdatendatei ein:

Orts Name: Geben Sie eine vierstellige Bezeichnung
ein, damit der gesamte Name (und nicht nur der erste
Teil) in der Rohdatendatei enthalten ist. In GNSS
Solutions sind auch langere Punktnamen zuldssig.
Geben Sie fir statische Beobachtungen (Basis oder
Rover) den Namen des Punktes ein, an dem die Daten
aufgezeichnet wurden.

Geben Sie fir Stop-and-Go-Beobachtungen an jedem
neuen Punkt einen neuen Namen ein. Der Zeitpunkt
der Eingabe wird spéter als Beginn der statischen
Besetzung gewertet. Das Ende der statischen
Besetzung legen Sie lber den Parameter Erfassung
stoppen fest.

Geben Sie fir eine kontinuierlich kinematische
Messung den Namen der gemessenen Linie ein.

Orts Attr.: Geben Sie, sofern gewlinscht, eine optionale
Beschreibung des Punktes ein.

[Antennenhohe und Rohdatenaufzeichnungsintervall
werden hier ebenfalls angezeigt. Sie kénnen bei Bedarf
Anderungen vornehmen.]

Aufz. stoppen: Dieser Parameter legt das Ende der
statischen Messung auf dem angegebenen
Punktnamen fest; dabei lauft die
Rohdatenaufzeichnung weiter.

Sie kdnnen manuell bestimmen, wann die Messung
endet. Wahlen Sie dazu Manuell. Bei Wahl von nach
endet die Messung automatisch nach der
einzugebenden Anzahl von Minuten.

Ubliche statische Beobachtungszeiten fiir eine Basis
sind ein Tag, flr einen Rover einige Minuten oder
Stunden.

Typische Stop-and-Go-Dauern reichen pro Punkt von
einigen Sekunden bis hin zu mehreren Minuten.

Fur die kontinuierlich kinematisch Messung sollten Sie
Manuell wahlen, da Sie im Vorfeld nicht wissen, wie
lange Sie bis zum Ende des Linienobjekts bendtigen.



Standortdauer: 00:00:02
verbleibende Zeit: 00:00:10
antennenhihe: 2.0000 m.
anternentyp: ASH111661

Stoppe Punkterfassung
rMonitor/Satellitenansicht
Exit - Aufzeich. fortsetzen

6. Tippen Sie auf . Ein neuer Dialog mit allen getatigten

Einstellungen wird angezeigt.

e Dauer Ort: Hier wird die bereits verstrichene
Beobachtungsdauer auf dem Punkt angezeigt.

e Verbleibende Zeit wird nur bei Wahl von Nach (x
Minuten) angezeigt.

¢ [nfo zu den Antennenparametern (Hohe und Messart)

e Stoppe Punkterfassung: Tippen Sie auf diese
Schaltflache, um die Messung auf dem Punkt zu
beenden (falls Manuell gewahlt war). Bei Wahl von nach
(x Minuten) kénnen Sie die Messung (ber diese
Schaltflache vorzeitig beenden.

e Schaltflache Monitor/Satelliten Ansicht: Hier kdnnen Sie
prifen, ob der GNSS-Empfang gut ist (genitigend
Satelliten, niedrige DOP-Werte). Die RTK-Anzeigen
kénnen Sie komplett ignorieren. Bei kurzen statischen
Beobachtungsdauern ist diese Anzeige nicht immer
aussagekraftig.

¢ Schaltflache Exit - Erfassung fortsetzen: Uber diese
Schaltflache kénnen Sie das Anhangen eines Punktes
abbrechen und mit der Rohdatenaufzeichnung
fortfahren.

7. Sie missen einen manuellen Abbruch bestatigen. Die
Meldung ,,Datenaufzeichnung fiir diesen Pkt beenden“
erscheint. Im Automatikmodus wird diese Meldung sofort
angezeigt.

8. Tippen Sie auf Ja, um das Mitteilungsfenster zu
schlieBen. Sie kehren zum Ausgangsbildschirm zuriick;
die Rohdaten werden weiterhin aufgezeichnet.

9. Tippen Sie auf die Schaltflache Datei schlieRen, um die
Datenaufzeichnung zu beenden und die Rohdatendatei zu
schlieBen.

10.Tippen Sie auf Datei Manager. Die letzte Datei der Liste
sollte die soeben geschlossene Datei sein.

Sie kdnnen die Funktion Rohdaten speichern verlassen und
doch weiter Rohdaten in FAST Survey aufzeichnen. In diesem
Fall missen Sie bestatigen, dass die Rohdatendatei nicht
geschlossen werden soll.

Wenn Sie die Funktion Rohdaten speichern erneut wéahlen,
mussen Sie festlegen, was mit der momentan aktiven
Rohdatendatei geschehen soll.
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Loschen von
Rohdatendateien

- :
= Dateien |

Mame | GréBe | Geéndert

8061 |36 114 16:01

Storage Locaton: [ o]

Freier Speicher: 98015 KB
2 files

Laschen | |nsche alle Date\er‘
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Mit FAST Survey kénnen Sie Rohdatendateien aus dem
internen Speicher des ProMark 500 léschen.

1.

2.

Tippen Sie auf das Register Verm und dort auf Rohdaten
speichern.

Tippen Sie auf Datei Manager. Auf dem Bildschirm werden
folgende Parameter angezeigt:

e Liste der Rohdatendateinamen
e Ausgewahltes Speichermedium
e Freier Speicherplatz

e Anzahl der momentan im Speicher befindlichen
Rohdatendateien

. Wahlen Sie, falls noch nicht getan, Intern. Speich. (Interner

Speicher), um die Dateien im internen Speicher
anzuzeigen.

. Um nur eine Datei zu I6schen, markieren Sie deren

Namen in der Liste und tippen auf Loschen. Um alle
Dateien zu l6schen, tippen Sie auf Losche alle Dateien.

WICHTIG! Wahrend der Empfanger Rohdaten
aufzeichnet, kann die entsprechende Datei nicht geléscht
werden. Die Datei ist schreibgeschitzt, bis sie
geschlossen wird.



Speichern und Wiederherstellen der Einstellungen fiir Basis
und Rover

Mit FAST Survey kénnen Sie alle Einstellungen fiir Basis und
Rover in eine Datei sichern.

Das ist besonders hilfreich, wenn Sie haufig zwischen
Konfigurationen wechseln. Sie kénnen die benétigte
Konfiguration dann durch Wiederherstellen der Einstellungen
aus der Datei in FAST Survey an den Empfanger tbertragen.

Die folgende Tabelle fasst die Parameter aus der
Konfigurationsdatei zusammen:

Parameter Basis Rover

Geratehersteller . .
Gerétebezeichnung . .
Kommunikationstyp (Bluetooth ...) . .
Messverfahren fir Antennenhéhe und Wert . .
Elevationsmaske . .
Losen der Mehrdeutigkeiten .
SBAS verwenden . .
Glonass verwenden . .
Galileo verwenden . .
Virtuelle Antenne verwenden . .
NMEA-Ausgabe . .
Vektoren in Rohdaten speichern .
In der RTK-Datenverbindung und den Geréteeinstel- . .
lungen verwendetes Gerat

Fir Netzverbindungen enthélt die Datei auch die
Verbindungsparameter und — bei Ntrip — die zuletzt in der
Source-Table gewahlte Referenzstation. Besonders hierbei
kdnnen Sie den Systemstart beschleunigen, wenn Sie die
Konfiguration zuvor gesichert haben.

FAST Survey verwaltet die Basis- und Roverkonfigurationen
getrennt nach Projektdateien. Alle gespeicherten
Konfigurationen kénnen praktisch in allen neuen Projekten
und auch bestehenden Projekten verwendet werden, sofern
die verwendete Hardware den Angaben in der
Konfigurationsdatei entspricht.

Die in der Folge beschriebenen Verfahren gelten sowohl fur
Basis- als auch fiir Roverempfanger.
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Sichern einer
Konfiguration

Verwenden einer

gesicherten

Konfiguration als

48

aktuelle
Konfiguration

Tippen Sie auf Ausriistung und dann im Falle einer
Basisstation auf GPS-Basis, im Falle eines Rovers auf GPS-
Rover.

Geben Sie alle Parameter fir die Ausriistung auf den vier
Registern dieses Fensters ein.

Bevor Sie die Konfiguration mit auf den Empfénger
Gbertragen, missen Sie erneut das Register Aktuell
aufrufen.

Tippen Sie dort unten im Fenster auf Speichern und geben
Sie einen Namen fiir die Konfiguration ein (z. B. ,,Funk“
oder ,Ntrip“).

Geben Sie den Dateinamen ein und tippen Sie auf [E.

Sie kehren zum Register ,,Aktuell* zurlick, auf dem die
neue Konfiguration aufgeftihrt ist.

Tippen Sie auf Ausriistung und dann im Falle einer
Basisstation auf GPS-Basis, im Falle eines Rovers auf GPS-
Rover.

Markieren Sie den Namen der gewiinschten Konfiguration
in der unteren Liste.

Tippen Sie auf die Schaltflache Laden.

Bestatigen Sie Ihre Wahl mit Ja. Die Einstellungen aus der
Konfigurationsdatei werden wiederhergestellt. Sie kénnen
die Einstellungen in den diversen Registern Uberprifen.

Ubertragen Sie die Konfiguration mit [l an den
Empfanger.



Festlegen der Basisposition mit FAST Survey

Bekannte
Basisposition

€, pocickonfia

= Basiskon

i
Yon bekannter Position

Wahlen Sie abhangig davon, was fiir einen Basisstandort Sie
gewahlt haben (bekannte/unbekannte Position), eine der
Optionen Bekannte Position oder Neue Position.

Entscheiden Sie sich dann flr eine der drei angebotenen
Mdoglichkeiten.

Wahl

Verwendung

Letzer gemes-
sener Punkt

Verwenden Sie diese Option, wenn die Basis auf einem Punkt
aufgestelltist, den Sie bereits aufgemessen haben, und fiir den
geografische Breite, Lange und ellipsoidische Héhe im ge-
offneten Projekt gespeichert sind. Wahlen Sie den Punkt an-
schliefend in der Punkliste oder grafisch in der Kartenansicht.

Lokale
Koordinaten ver-
wenden

Verwenden Sie diese Option, wenn die Basis auf einem Punkt
aufgestellt ist, dessen Koordinaten im Projektionssystem des
aktuellen Projekts bekannt sind.

Sie kénnen die drtlichen Koordinaten eingeben oder einen
Punkt mit diesem Koordinaten in der Punktliste des Projekts
auswahlen. Anders als bei der ersten Option wird der Punkt
aus der Punktliste anhand seiner drtlichen Koordinaten
definiert (nicht in Form geografischer Werte).

aus Datei Uber-

Verwenden Sie diese Option, wenn die geografischen

nehmen Koordinaten der Basisstation bereits friiher in einer REF-Datei
abgelegt wurden. Wahlen Sie anschlieRend diese Datei, um
die Position als Basisposition zu verwenden.
Unbekannte
Basisposition
Auswahl Verwendung

Yon GPS lesen

Breiten- und Langengrad eingeben

Lokale Koordinaten eingeben

Von GPS lesen

Verwenden Sie diese Option, um die Basisposition in WGS84-
Koordinaten mit dem Basisempfanger zu bestimmen.

Die Koordinaten werden (iber eine Navigationsldsung oder S-
DGPS auf 1 bis 3 Meter genau ermittelt. Um die Positions-
genauigkeit zu steigern, werden Sie in FAST Survey
aufgefordert, mehrere Messungen vorzunehmen (zum Bei-
spiel 10 Messungen oder x Messungen Uiber einen bestimmten
Zeitraum). Diese Werte werden anschlieend gemittelt, um die
Genauigkeit der Basisposition zu steigern.
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Auswahl

Verwendung

Breiten- und Verwenden Sie diese Option, wenn Sie die geografische Brei-
Langengrad te, Lange und ellipsoidische Hohe der Basisposition eingeben
eingeben mochten.
Geben Sie die Koordinatenwerte im Format ,dd.mmssss* (fiir
Breite und Lénge) ein.
Lokale Verwenden Sie diese Option, um beliebige Koordinaten der
Koordinaten Basisstation im Projektionssystem des Projekts einzugeben.
eingeben Sie konnen die Werte direkt eingeben oder von einem Punkt in

der Punktliste oder Kartenansicht iibernehmen.
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